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1 Uwagi

NEXUS SRL, w przypadku wprowadzenia ulepszen technicznych, konstrukcyjnych lub produkcyjnych, zastrzega sobie
prawo do modyfikacji produktu i/lub niniejszego dokumentu, czesciowo lub w catosci, bez uprzedniego powiadomienia.
W przypadku danych nieujetych w niniejszym dokumencie nalezy odwota¢ sie do dokumentac;ji instalaciji i/lub
poszczegdllinych komponentow.

W celu zachowania bezpieczenstwa produktu zaleca sie nie stosowac czesci zamiennych nieoryginalnych i w kazdym
przypadku niezatwierdzonych przez NEXUS SRL.

NEXUS SRL nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci w przypadku nieprzestrzegania wskazan zawartych w niniejszym
dokumencie i przywotanych zatgcznikach.

Zgodnosc¢ z Rozporzadzeniem UE 2023/1230 Zatacznik Il punkty 1.1.9i 1.2.1

W zakresie dostaw elektrycznych HL Nexus urzgdzenie z oprogramowaniem sprzetowym VO3RO01 i
nowszym zostato zaprojektowane i wykonane z uwzglednieniem wymagan Zatgcznika Ill, punkty
1.1.9i 1.2.1, Rozporzadzenia UE 2023/1230 dotyczgcych ochrony przed manipulacjg oraz

(&= bezpieczenstwa i niezawodnosci uktadow sterowania.
Aby zapewni¢ deklarowang identyfikowalnosc¢, karta pamieci micro SD w ptytach szafy sterowniczej
musi pozostawac zainstalowana przy wtaczonej szafie, a dane w niej zawarte musza by¢
przechowywane przez co najmniej 5 (pie€) lat. Schematy Nexus musza by¢ zawsze przestrzegane,
a niezaleznos¢ fancucha zabezpieczen musi by¢ zachowana.

Zmiany sprzetowe, programowe i konfiguracyjne musza by¢ wczesniej zatwierdzone przez Nexus.

1.1 Identyfikacja

Kazdy element elektryczny jest oznaczony nastepujgcymi danymi:
1.  Numer seryjny i rok produkcji
2. Numer katalogowy GMV (XXPKXXXXXX)
3. Numer referencyjny klienta / instalatora
4.
Dane te sg podane na:
* na etykiecie umieszczonej w szafie sterowniczej
*  na stronie tytutowej schematu.
Na klawiaturze programujacej sa podane:
*  Numer katalogowy GMV (XXPKXXXXXX)
*  Wersja sprzetu
*  Wersja oprogramowania
W kazdym zgtoszeniu dotyczgcym wsparcia technicznego i/lub handlowego zawsze podawa¢ numer referencyjny GMV.

1.2 Dokumentacja

Dokumentacja czesci elektrycznych XLIFT wersja GMV dla platformy hydraulicznej (Home Lift) sktada sie z:
* niniejsza instrukcja
zawiera informacje wspolne dla wszystkich zastosowan

* schematy zasadnicze, instalacyjne i okablowania wstepnego.
sg specyficzne dla kazdego zamdwienia.

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek podanych w celu prawidtowego montazu, uzytkowania i konserwacji produktu.

W niniejszej instrukcji stosuje sie definicje wskazane w normach:

UNI EN ISO 14798 Urzadzenia transportu pionowego (dzwigi), schody ruchome i ruchome
chodniki
- Ocena ryzyka i metodologia ograniczania ryzyka

UNI EN ISO 7010 Znaki graficzne - Kolory i znaki bezpieczenstwa

www.nexuslift.com N=XUS 4z 58



mm PL
5/58

INsTALACIA, UzyTKOowANIE | KONSERWACJA

Xurr (GMV)
XLMN_HLO1_PL_V01R02

EN12016 i EN12015
CEI EN 61439-1

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

Zestawy aparatury rozdzielczej i sterowniczej niskiego napiecia (rozdzielnice
nn)

1.3 Skiadowanie Materiatow

Przeprowadzac¢ czynnosci zatadunku i roztadunku materiatdw z najwyzszg starannoscia.
Sprawdzi¢ w terminach okreslonych przepisami prawa, czy otrzymane materialy odpowiadajg zamoéwionym i czy

wszystkie sg obecne.

Sprawdzi¢ stan wszystkich komponentéw i materiatdbw w momencie odbioru na placu budowy, aby wykry¢ ewentualne

uszkodzenia podczas transportu.

uszkodzonych czesci.

Skontaktowac sie z dzialem obstugi posprzedazowej w przypadku brakujgcych lub
Przechowywac¢ komponenty elektryczne i elektroniczne w chtodnym i suchym miejscu, w

oryginalnych opakowaniach, w temperaturze od 3°C do 40°C.

Jesli z jakiegokolwiek powodu nie jest mozliwe natychmiastowe zainstalowanie instalacji, okresowo sprawdzac
sktadowane komponenty, aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym diugotrwatym przechowywaniem w

niekorzystnych warunkach.

1.4 Utylizacja materiatow

Uszkodzone, wymienione lub nieuzywane materialy nalezy utylizowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami: przekazac
do autoryzowanych punktow zbiorki, producentowi lub wyspecjalizowanym i certyfikowanym firmom. Nie wolno ich

wyrzucac do Srodowiska.

1.5 Normy odniesienia

W sprawach nieokreslonych w niniejszej instrukcji nalezy kierowac sie obowigzujacymi lokalnymi normami i
przepisami, ze szczegélnym uwzglednieniem:

Dyrektywa 2006/42/WE
Dyrektywa 2014/33/UE
Dyrektywa 2014/35/WE

Dyrektywa 2004/30/WE

EN 81-41

EN 81-70

CEI EN 61439-1/2

EN 12015
EN 12016

EN 12183
EN 12184

UNI EN 13015
UNI EN ISO 7010

UNI EN ISO 13857

UNI EN ISO 14121-1
UNI EN ISO 12100
UNI EN ISO 14798

Dyrektywa maszynowa - dotyczaca maszyn oraz zmieniajaca dyrektywe 95/16/WE
(przeksztatcenie)

Dyrektywa dzwigowa - w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich
dotyczacych dzwigow i elementdw bezpieczenstwa do dzwigdw.

Dyrektywa niskonapieciowa -

dotyczaca harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych sie do
udostepniania na rynku sprzetu elektrycznego przeznaczonego do uzytku w okreslonych
granicach napiecia

Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)

- dotyczaca zblizenia ustawodawstw panstw cztonkowskich w zakresie kompatybilnosci
elektromagnetycznej oraz uchylajaca dyrektywe 89/336/EWG

Zasady bezpieczenstwa dotyczace konstrukcji i montazu wind - Windy specjalne do
transportu oséb i towardéw

Cze$c¢ 41: Pionowe platformy podnoszace przeznaczone do uzytku przez osoby o
ograniczonej sprawnosci ruchowej

Zasady bezpieczenstwa dotyczace konstrukcji i montazu wind - Zastosowania
szczego6lne dla wind osobowych i towarowych.

Czes¢ 70: Dostepnosc wind dla oséb, w tym osdb niepetnosprawnych

Zestawy aparatury rozdzielczej i sterowniczej niskiego napiecia (rozdzielnice nn)
Czes¢ 1: Zestawy badane w petnym zakresie (AS) i zestawy badane w ograniczonym
zakresie (ANS)

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna - Norma rodziny produktow dla wind, schodow
ruchomych i chodnikéw ruchomych - Emisja

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - Norma rodziny produktow dla wind, schodow
ruchomych i chodnikéw ruchomych - Odpornos¢

Wdzki inwalidzkie z napedem recznym - Wymagania i metody badan

Wézki inwalidzkie z napedem elektrycznym, skutery elektryczne i ich systemy
tadowania - Wymagania i metody badan

Konserwacja wind i schodoéw ruchomych - Zasady dotyczace instrukcji konserwacji
Symbole graficzne — Kolory i znaki bezpieczenstwa - Zarejestrowane znaki
bezpieczenstwa

Bezpieczenstwo maszyn — Odlegtosci bezpieczenstwa zapobiegajace dotarciu konczyn
gornych i dolnych do stref niebezpiecznych

Bezpieczenstwo maszyn - Ocena ryzyka - Cze$¢ 1: Zasady
Bezpieczenstwo maszyn - Zasady projektowania - Ocena i redukcja ryzyka

Urzadzenia transportu pionowego (dzwigi), schody ruchome i ruchome chodniki
- Ocena ryzyka i metodologia ograniczania ryzyka

www.nexuslift.com
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2 Zabezpieczenia

2.1 Wyitaczniki glowne
Obecne w szafie sterowniczej dla instalacji MR i MRC, w rozdzielnicy wytgcznikdw w instalacjach MRL.

Przewidziano jedno przytgcze wejsciowe dla catej czesci elekirycznej, ktére musi by¢ zabezpieczone wytgcznikiem
réznicowopradowym 300mA.

Zasilanie jednofazowe, z wytaczeniem zasilania silnika pompy, jest zabezpieczone wylgcznikiem réznicowopragdowym
30mA (QGL).

Aby zabezpieczenia dziataly prawidtowo, nalezy wykona¢ prawidtowe podtgczenie uziemienia.

Wytacznik (Kod) | Opis

Giowny zasilania mocy (jednofazowy lub tréjfazowy)
QGFM . Zasilanie silnika-pompy
. IV biegun awaryjny

QGL Gtowny oswietlenia / ptytek / gniazda z zabezpieczeniem magnetycznym/réznicowym 30mA
QLvV Oswietlenie szybu, za QGL
QLC Zasilanie plytek i podgrzewu oleju, za QGL

FA Magnetotermiczny tafncucha zabezpieczen

2.1.1 Tryby pracy

W zaleznosci od stanu poszczegolnych przetgcznikdw okreslany jest tryb pracy dzwigu.

QFM QGL | QLV | QLC | FA |Tryb

OFF OFF X X X Dzwig wylgczony, wigcznie z tadowarkg akumulatoréw
ON OFF X X X Zasilanie mocy wytgcznie silnika-pompy
OFE ON X OFF X Oswietlenie szybu aktywowane za pomocg QLV

Gniazdo wtykowe zasilane

Tryb czuwania (Tryb awaryjny nieaktywny)
OFF ON X ON X tadowarka i karty zasilane
(dzwig poza serwisem)

ON ON ON ON OFF |Urzadzenie wigczone, tancuch zabezpieczen nie zasilony

Urzadzenie wigczone, tancuch zabezpieczen zasilony

ON ON ON ON ON .
(urzgdzenie w pracy)

2.2 Bezpieczniki

Umieszczone na plytce w szafie sterowniczej dla urzadzen MR, MRC lub w tabliczce wytgcznikéw w urzadzeniach MRL
(szafa sterownicza w szybie).

Kod Opis

F6 OPERATOR

F5 BATERIA 1

F4 BATERIA 2

F3 ZASILANIE 24V (SIEC / AWARYJINE)

F2 ZASILANIE NAPIECIEM ZMIENNYM SZAFY STEROWNICZEJ

F1 WYJSCIE AC J20.1

www.nexuslift.com N=EXUS 6 z58
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2.3 Zabezpieczenie termiczne silnika pompy

Za pomoca czujnika PTC wbudowanego w uzwojenia silnika pompy i monitorowanego przez ptytke w szafie
sterowniczej.

2.4 Zabezpieczenie termiczne oleju

Obstugiwane sg dwa tryby:
* za pomocy styku termicznego ON/OFF ze statym progiem zadziatania

* zapomoca sondy PTC (kod GMV 70200310 — 70200311)
ta opcja umozliwia ustawienie progu zadziatania i warunkowanie aktywacji podgrzewania oleju.

2.5 Zabezpieczenie termiczne szafy

Czujnik na ptycie gtéwnej z programowalnym progiem zadziatania.

www.nexuslift.com N=XUS 7258
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3 Glowne cechy

Elektryczne czesci NEXUS do hydraulicznej platformy (Home Lift) maja nastepujace gtéwne cechy:

Kompaktowe wymiary szafy sterowniczej do instalacji w:

o Szafatechniczna

o Szafa kompaktowa

° W szybie

o W maszynowni

Zasilanie szafy sterowniczej 110-230Vac 50/60Hz

o Zabezpieczenia wytgcznikami automatycznymi i bezpiecznikami

Sterowanie silnika-pompy jedno- i tréjfazowego do 400Vac z zabezpieczeniem termicznym PTC

o Moc do 3KW przy 230Vac 50/60Hz
o Moc do 5,5KW przy 400Vac 50/60Hz

Zarzgdzanie zaworami:

o do 3 presostatow (przecigzenie, minimalne i maksymalne ci$nienie)
o cewki 24V (12V dla zdalnego sterowania awaryjnego)

o tradycyjne 2 lub 3 cewki z/bez Door Lock

° tradycyjne 2CH

o elektroniczne NGV-A3

o elektroniczne EL2 z/bez Door Lock, 2CH

tancuch zabezpieczen 24V z monitorowaniem optoizolowanym DIN EN60747-5-5
Urzadzenie zjazdu awaryjnego ze zintegrowanym otwieraniem drzwi
Sterowanie drzwiami:
o Kabina: Bez bariery bezpieczenstwa / Reczne / Automatyczne z barierg bezpieczenstwa
o  Pietro: Reczne z blokadg mechaniczng lub elektromagnetyczng / Automatyczne — zamek elektryczny
Szyb:
o czujniki magnetyczne
=  bez paséw zmiany predkosci (zmiana przy wjezdzie do strefy drzwi)
=z pasami zmiany predkosci (konieczne gdy przestrzen zwalniania > 200mm)
o enkoder inkrementalny z obstugg pieter zblizonych
* minimalna odlegtos¢ pieter ze strefg oddzielong 300mm
* minimalna odlegto$¢ miedzy pietrami przy pojedynczym pasku 50 mm
Do 8 przystankéw / 24 serwisy / 3 wejscia
Sterowanie:
o Sterowanie z przytrzymaniem (przycisk trzymany)
o Uniwersalne
o  Zbiorowe w dot
Prekablowany modutowy szeregowy stacje pietrowe i kabina na magistrali CAN, protokot CANopen DS417
o kabel szybu 12-zytowy + kabel sieciowy z kartg rozgalezng na kazdym pietrze
o przewdd elastyczny szafa-kabina 16 zyt

4 Diagnostyka

4.1 Diody LED sygnalizacyjne

Wystepuja w réznej liczbie na poszczegdlnych ptytkach i wskazujg stan gtéwnych funkcji oznaczonych
kodami umieszczonymi obok nich.

4.1.1

Diody LED sygnalizacyjne ptytki XLB2001

Kod

Opis

www.nexuslift.com N=EXUS 8z 58
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Zasilanie 24V

Stan pracy CANopen, wskazywany w réznych trybach wigczenia
Zielona wigczona i czerwona wytgczona wskazujg prawidtowe dziatanie

Alarm, dwa tryby sygnalizacji:

° migotanie regularne (50%): poza serwisem, natychmiastowe lub na pietrze
. dwa impulsy/pauza: sygnalizacje dodane w historii usterek (gasnie po wejsciu do menu 1.6)

Kabina w strefie pietra (aktywowana przez monostabilny 1Z)

Stan obejscia zabezpieczen drzwi
(nieuzywane w tej wersji)

Zabezpieczenia M3 (FA — STOP dna szybu —
Stupek dna szybu)

Swieci sie naprzemiennie = Stupek dna szybu aktywowany
Nie $wieci sie = STOP dna szybu aktywowany

Zabezpieczenia M4 (Bariera bezpieczenstwa —
STOP kabiny)

Miganie przerywanym = aktywowany STOP kabiny
Nie Swieci sie = aktywowana bariera bezpieczenhstwa

Zabezpieczenia M7 (Wychwyt — Wiaz — Nadmierna
droga)

Zabezpieczenia M8 (Zblizenia drzwi pietrowych)

Zabezpieczenia M9 (Blokady drzwi pietrowych)

Zabezpieczenia M10 (Drzwi kabiny)

Dioda LED wigczona wskazuje zabezpieczenia
zamkniete do tego punktu.

Gdy otwarty jest wylgcznik magnetyczny FA migaja
wszystkie diody LED 1...6
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4.2 Klawiatura PTO1
Podtacza sie do karty XLB2001 w szafie za pomocg odpowiedniego kabla RJ45 do ztgcza PTO1.

Przewijanie menu
Wybér/modyfikacja
wartosci liczbowych

U Przyciski i 1t

Przycisk ESC/ =
Wyjscie z menu lub
wyboru
Przemieszczenie
kursora w parametrach
liczbowych

Przycisk

=>ESC/

Display LCD
16x2

) O]

Wejscie do menu

Potwierdzenie
wyborulwartosci

(GREENLIFT

i ZMIANA PARAMETRU
WYBOGR MENU

A Lista NuMERYCZNY
ESC
. . . . , =
Powr6t do poziomu wyzszego. anuluje wybor lub wraca do menu

Wy2s7ego poziomu Przesuwa kursor w prawo

Przewija menu w gére. o . iz . i

ﬂ‘ Wyswietla poprzednia pozycje. Wys$wietla poprzednig wartos¢ Zwigksza wartos¢

Przewija menu w dét. - s - s

l} Wyswietla nastepna pozycie. Wyswietla nastepng warto$¢ Zmniejsza warto$¢

Aktywuje wybrang pozycje:
Jesli jest to menu, przechodzi do Potwierdz wybrang warto$¢ i wré¢ Potwierd? ustawiona wartosé i
ENT podmenu lub jego parametréw do poprzedniego menu / S akoncz ec?ycje
Jesli jest to parametr, przejdz do trybu parametru
edycji
4.2.1 Menu

GMV - NX HLO1
yyPKnnnnnn

GMV - NX HLO1
SW:SnVnnRnnXn

GMV - NX HLO1
HW:HVxxRyy

GMV - NX HLO1
SN : XXXXXXXX

GMV - NX HLO1
PT01-3L: VxxRyy

GMV - NX HLO1
yyyy/mm/dd hh:mm

Rok produkcji i numer seryjny szafy sterowniczej [kod PK]

Zainstalowana wersja firmware

Wersja i rewizja ptytki XLB2001

Numer seryjny ptytki XLB2001

Wersja tekstéw trzeciego jezyka wymagana dla aktualnie zair wersji op wania

GMV - NX HLO1
PIN: ****

Data i godzina systemu Rok/Miesigc/Dzien Godzina:Minuty

Jesli ustawiono wartos¢ inng niz 0000 (ustawienie fabryczne), nalezy wprowadzi¢ kod PIN,
aby méc modyfikowaé parametry; w przeciwnym razie dozwolone jest jedynie przegladanie
bez mozliwosci zmiany parametrow.

PIN mozna ustawi¢ w menu 12.10 Serwis\PIN
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Lista menu

Przewijaj przyciskami i , aby wybra¢ menud
Nacis$nij ENT, aby aktywowa¢ menu

Wielokrotne naci$niecie ESC powoduje powr6t do ekranu poczatkowego, xxPKyyyyyy

- 1 - Diagnostyka

Lista podmenu / parametréw menu Diagnostyka

Przewijaj za pomoca przyciskow i , aby wybra¢ menu lub parametr8
Nacis$nij ENT, aby aktywowa¢ menu

Wyswietlanie aktywnego trybu pracy:
Instalacja
Service
Odczyt szybu
Polecenia ruchu G/D
Polecenia drzwi
Test A3
Test VMD-DLV
Przeglad
Awaria
Pozar
Zarezerwowane
Serwis wywolan
Czuwanie

' -

Wskazuje stan pracy:
W eksploatacji
Poza serwisem
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3 Stan kabiny
NN= MV P1 P2 P3

JENT
ESC

.3 Wezwanie....
Na pietrze:xx

4 Alarmy
xxX alarmow

1.4.NN:Alarm CCC

5 Reset
Alarmy

5.1 Reset?
ESC=NIE ENT=TAK

6 Historia
NN rekordow

1.6.NN: CCC
yymmdd hh:mm:ss

7:12BA VBK 24V
BB.B ON VV.V

8: Vac HZ 24VT
NNN FF NN.N

9: Temp. szafy
TT°C

Stan kabiny:

NN : pozycja w szybie
-- nie zreferowana
01...12 = ostatnie rozpoznane pietro

- + =: pozycja wzgledem pietra (+ powyzej, - ponizej, = strefa)

M : kierunek ruchu U= gora, D= dét, puste= postdj

V : predko$¢ (O=nominalna, 1=posrednia, 2=inspekcja, L= dorychtowanie, )
(nie dotyczy wszystkich zaworéw)

P1,P2,P3: stan drzwi 1,2,3
-- wejscie nie zaprogramowane
XX drzwi w Stop
][ Swiatto state = drzwi zamkniete, migajace = zamykanie
[] Swiatto state = drzwi otwarte, migajgce = otwieranie

Il na przemian z poprzednimi = Bariera / Limit sity aktywny

Nacisniecie przycisku ENT otwiera menu do wywotania pieter
Nacisniecie przycisku ESC powraca do tego widoku

Wykonuje wywotanie do wybranego pietra
Nacisnij ESC, aby powrdcié do Stanu Kabiny

Wskazuje obecnos¢ Alarmow, ktére ustawiajg winde jako poza serwisem
brak
XX alarméw Nacisnij ENT, aby wyswietli¢ alarm(y)

NN: Kolejny numer na liscie
CCC: Kod Alarmu

Reset Alarméw statych wymagajacych resetowania recznego
Nacisnij ENT, aby aktywowac i potwierdzi¢
Alarm nadal aktywny nie zostanie skasowany

Potwierdzenie resetowania alarmoéw
Nacis$nij ENT, aby skasowa¢, ESC, aby anulowa¢
Alarm nadal aktywny nie zostanie skasowany

Historia ostatnich 40 alarméw / awarii / sygnatéw

Nacisnij ENT, aby wyswietli¢

Wyswietlanie zawartosci:

O NN = kolejno$¢ od najnowszego, uzyj A i ¥, aby przewijac liste
CCC = kod usterki
yymmdd hh:mm:ss = data i godzina btedu
Naciskajac ENT mozna wyswietli¢ szczegoty zapisane w momencie btedu:
Tryb aktywny

Stan kabiny (pozycja, drzwi)
Wywotanie zarejestrowane dla kazdego wejscia

Wartosci zasilania:
12BA = tadowarka akumulatora
VBK = Serwisy 12V (ON / OFF)
24V = 24V Ogo6lne

Wartosci zasilania:

VAC = Napiecie sieci

HZ = Czestotliwos¢ sieci

24VT = 24V plytka XLB2002 (Dach Kabiny)

Temperatura otoczenia szafy sterowniczej mierzona przez ptytke XLB2001
Limit mozna ustawic¢/wytaczy¢ w menu 12.12
(ustawi¢ wartos¢ 0 aby wytgczyc¢ alarm)

Nacisngé ENT aby wejs¢ do menu stanu wej$¢
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.1 STEROWNIK

1:

123456 CS EM
XXXXXX X X

:PH EN TA VE FT

X X X X XX

:I1/0123 ALL RES

XXX X X

.2 DACH KAB.

4:P123 E12 TM TO
XXX X X Yy
5: IN123
XXX
10 Wejsc

[1]:FA FC CM

X X X

[2] :FA FC CM

X X X

[3]:FA FC CM

X X X

4

:RD SZD RS CS

X XXX X X

.3 Wezwanie....
Na pietrze:xx

11 Wyjscia

Nacisng¢ ENT aby wejs¢ do menu stanu wejs¢ szafy sterowniczej

Stan wejs¢: 0=WYL., 1=Wkt. (aktywne)

123456 : zabezpieczenia

CS : Obwod bezpieczenstwa bypass

=m PL Xurt (GMV)
. InsTALACIA, UzyTkowaNiE | KONSERWACJIA XLMN_HL01_PL_VO1R02
10 Wejsc

10 Wejsc

EM : Klucz awaryjny drzwi (jesli 0/1 naprzemiennie klucz WYL. ale Reset nie wykonany)

Stan wejs¢é: 0=otwarte, 1=zamkniete

PH : wejscie kontroli faz / QFM,

EN : wigczenie sterowania stycznikami/zaworami (NO)
TA : Kontrola stycznikéw silnika (NC)

VE : Kontrola sterowania elektrozaworem awaryjnym (NC)

F : Stupek dna szybu wcisniety (NO)
T : Stupek gtowicy szybu cofniety (jesli wystepuje)

Stan wejsé: 0=WYL., 1=Wkt. (aktywne)
123 : wejscia programowalne J19.1,2,3

ALL : przycisk Alarm

RES : zdalny reset alarmu

Stan wejsé: 0=WYL., 1=Wkt. (aktywne)
123 : wejscia presostatéw 1,2,3

E12 : wejscia ES1, ES2

TM : zabezpieczenie termiczne silnika

TO : temperatura oleju

(zalezy od zainstalowanego czujnika: PTC lub termokontakt

Stan wejsé: 0=WYL, 1=ZAt (aktywne)
123 : wejscia programowalne J14.11,12,13

Nacisnij ENT, aby przej$¢ do menu stanu wejs¢ dachu

Stan wejs¢ (NC) napedu 1: 0=WYL, 1=ZAt
FA : wylgcznik krancowy otwarcia

FC : wytacznik kraricowy zamkniecia

CM : ogranicznik sity / fotokomorka / bariera

Stan wejs¢ (NC) napedu 2: 0=WYL, 1=ZAt
FA : wylgcznik krancowy otwarcia

FC : wytacznik kraricowy zamkniecia

CM : ogranicznik sity / fotokomorka / bariera

Stan wejs¢ (NC) napedu 3: 0=WYL, 1=ZAt
FA : wylgcznik krancowy otwarcia

FC : wytacznik krancowy zamkniecia

CM : ogranicznik sity / fotokomorka / bariera

Stan wejs¢ czujnikéw zwalniania, impulsatoréw, obwodu bezpieczenstwa: 0=WYL, 1=WkL

RD : czujnik zwalniania zjazdu SRD

S : impulsator wjazdu IS

Z : impulsator strefy (I kanat obwodu bezpieczenstwa)

D : impulsator zjazdu ID

RS : czujnik zwalniania wjazdu SRS
CS : stan obwodu bezpieczenstwa

Nacisniecie przycisku ENT otwiera menu do wywotania pieter

Nacisniecie przycisku ESC powraca do tego widoku

| | Wykonuje wywotanie do wybranego pigtra

Nacisna¢ ESC aby powrdcié¢ do Stanu Wejsé Dachu (4)

Nacisng¢ ENT aby przejs¢ do menu stanu wyjs¢
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11 Wyjscia

.1 STEROWNIK

1:VMDLP DL VE T
XXX X X X

2:DRV0O 012345678
p:919:9:9:9:9:9:9:4

3:DRV1 01234567
XXXXXXXX

11 Wyjscia
.2 DACH KAB.

1:DRVO_012345678
XXXXXKXXKXK

3:FLTO0 01234567
XXXXKXXXX

12 Liczniki

.1 Starty GORA
nnnnnn

.2 Starty DOL
nnnnnn

.3 Dorycht. GORA
nnnnnn

.4 Dorycht. W.
nnnnnn

.5 Awaria

nnnnnn

13 stan CAN

Nacis$nij ENT, aby przej$¢ do menu stanu wyj$¢ szafy sterowniczej

Stan wyj$¢ zaworow / stycznikow: 0=WYL., 1=Wk.
D : elektrozawé6r VMD

L : elektrozawér VML

P : elektrozawér VMP

DL : elektrozawér DLV

VE : elektrozaw6r VMD-EL (zdalny tryb awaryjny)
T : styczniki silnika

Stan wyj$¢ sterownika wewnetrznego_0: 0=WYt., 1=Wt.
0 : test baterii 4 : VML 8 : Awaryjne

1:M125: DLV

2:0UT 4 AC (J20.3) 6 : TA1-2

3:VMP 7 :VMD

Stan wyj$¢ sterownika wewnetrznego_1: 0=WY+L, 1=Wt
0 : Czerwony sygnat 4 : OUT 3 (J19.3)

1: Zielony sygnat 5 : Zamek A

2:0UT 1(J19.1) 6 : Zamek B

3:0UT 2 (J19.2) 7 : Syrena

Nacis$nij ENT, aby przej$¢ do menu stanu wyj$¢ dachu kabiny

Stan wyjs$¢ sterownika_0: 0=WY+t, 1=aktywne
0 : Otwieranie drzwi naped 1 4 : Otwieranie drzwi naped 3
1: Zamykanie drzwi naped 1 5 : Zamykanie drzwi naped 3
2 : Otwieranie drzwi naped 2 6 : Wskaznik bypass
3 : Zamykanie drzwi naped 2 7 : OSwietlenie awaryjne
8 : Wyjscie programowalne OUT-04 (JT24)

Stan zabezpieczenia wyjs¢ sterownika_0: 0=WYLt, 1=aktywne
0 : Otwieranie drzwi naped 1 4 : Otwieranie drzwi naped 3

1: Zamykanie drzwi naped 1 5 : Zamykanie drzwi naped 3

2 : Otwieranie drzwi naped 2 6 : Wskaznik bypass

3 : Zamykanie drzwi naped 2 7 : OSwietlenie awaryjne

Nacisnij ENT, aby przej$¢ do menu Liczniki

Wyswietlanie liczby rozruchéw w GORE, uwzglednia dorychtowanie
Wyswietlanie liczby uruchomien w kierunku DOL, wigcznie z dorychtowaniem
Wyswietlanie liczby dorychtowan w kierunku GORA

Wyswietlanie liczby uruchomien w kierunku DOL

Wyswietlanie liczby manewréw awaryjnych

Diagnostyka komunikacji CAN
Patrz 89

4.3 Alarmy i awarie

Komunikaty diagnostyczne sg pogrupowane w 5 typow:
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Typ |Opis Uwagi

1 Natychmiastowe wytgczenie z eksploatacji, Trwate

Trwale wytgczenie z eksploatacji wymaga recznego resetu

2 Poza serwisem natychmiastowo, tymczasowo

(lokalnego lub zdalnego)
Dla kazdego zgtoszenia zapisywane sg:

3 Poza serwisem przy kabinie zatrzymanej, stale

* dataigodzina zdarzenia
. pozycja kabiny (pietro)

4 Poza serwisem przy kabinie zatrzymanej, tymczasowo

. pozycja wzgledem progu pietra (powyzej/ponizej/...)
*  stan sterowania (postdj, jazda w gore, jazda w

5 Sygnalizacja niesprawnosci bez poza serwisem

dot, ...)
° pozycja wywotania w toku i typ
stan drzwi

Stan dZwigu poza serwisem jest sygnalizowany migajaca dioda LED ALR i wySwietlany na klawiaturze PTO1

w menu 1. Diagnostyka\2 Stan
Zakonczono:

* automatycznie dla alarméw tymczasowych

+  <>dla alarmow trwatych za pomocag przycisku lub klawiatury PTO1 w menu

1. Diagnostyka\5 Reset Alarméw

dla alarmu 066 przy zamknietych zabezpieczeniach co najmniej do M7

0 Alarmy mozna zresetowac tylko przy wtgczonym wytgczniku FA i

» dla alarmu 003 przy zamknietych zabezpieczeniach do M12 i wytgczonym kluczu

awaryjnym drzwi

Dla alarmow i usterek mozliwe jest wyswietlenie wiecej szczegotow kazdego zdarzenia w Historii.
Naciskajac ENT mozna wyswietli¢ Stan Pracy, Stan Kabiny/drzwi/ruchu oraz Wywotanie.

4.3.1 Lista Alarmow i Usterek

Kod Kat. |Opis Przyczyna / Sposob naprawy
Sprawdzi¢, czy kabina porusza sie ptynnie pomiedzy
001 1 |Timer biegu skrajnymi pietrami.
W razie potrzeby zwiekszy¢ wartos¢ §83.1.2
Sprawdzi¢, czy kabina porusza sie ptynnie podczas
002 1 |Timer biegu, niska predkos¢ dorychtowania.
W razie potrzeby zwiekszy¢ warto$¢ §3.1.3
. . . Otwarcie drzwi pietrowych kluczem awaryjnym
003 1 |Aktywacja klucza awaryjnego drzwi (reset tylko przy zamknietych zabezpieczeniach)
. . . o Sprawdzi¢ rzeczywiste przegrzanie i potgczenia silnika.
004 1 Zgrl;ezpleczeme termiczne silnika QOdtaczy¢ czujnik i sprawdzi¢, czy warto$¢ na zimno jest
pompy nizsza niz 1500 Ohm
005 1 |Nadmierna liczba dorychtowan Sprawdzi¢ uktad hydrauliczny i/lub zwiekszy¢ §3.2.3
006 > |Brak / odwrécenie faz E.M. Tylko dla zasilania trojfazowego: sprawdzi¢ potgczenia
L1,L2,L3
Alarm ogdiny . . ,
007 1 (z wejécia programowalnego) Sprawdzi¢ powigzany obwaod
UCM — Niekontrolowany ruch kabiny  |Sprawdzi¢ uktad olejowy i/lub monostabilne informatory szybu
008 1 ; . ) .
(Ucm) i/lub obwdd bezpieczenstwa bypass
010 2 |Cisnienie minimalne oleju Sprawdzi¢ ukfad olejowy i/lub polaryzacje presostatu
011 2 |Cisnienie maksymalne oleju Sprawdzi¢ uktad olejowy i/lub polaryzacje presostatu
Sonda ON/OFF: sprawdzi¢ styk
012 4 |Temperatura maksymalna oleju Sonda PTC: sprawdzi¢ przerwe / zwarcie / warto$¢
(800...1800 Ohm, 1000 Ohm/25°C)
013 4 'sl'fg;;)eratura maksymalna otoczenia Sprawdzi¢ wentylacje szafy / zwiekszy¢ §12.1
I o Sprawdzi¢ zasilanie > 20V
020 2 |Zasilanie +24 Niskie Jesli nie w trybie awaryjnym, wymienic zasilacz
021 | 2 |zasilanie +24 Wysokie Sprawdzi¢ zasilanie < 27V o
Jesli nie w trybie awaryjnym, wymieni¢ zasilacz
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Kod Kat. |Opis Przyczyna / Sposéb naprawy
Sprawdzi¢ tadowarke: odtaczyc¢ baterie i sprawdzi¢ napiecie
022 2 |Napiecie baterii niskie na XLB2001.J3 14V
Podtaczac baterie pojedynczo i sprawdzi¢ napiecie 13.8V
023 1 |Napiecie zasilania awaryjnego niskie  |Sprawdzi¢ napiecie fadowarki na XLB2001.J3
024 1 |Napiecie baterii wysokie Sprawdzi¢ napiecie fadowarki na XLB2001.J3
Zabezpieczenie napiecia zasilania e . I
025 1 awaryjnego Przeciazenie/zwarcie na zasilaniu BA+
026 5 |Temperatura minimalna oleju Tylko z czujnikiem PTC: patrz alarm 012
030 1 |Poza serwisem zaprogramowany Osiagnieto zaprogramowanag liczbe kurséw
032 1 |Alarm NGV-A3-03 Patrz instrukcja zaworu
Brak startu NGV jazda w goére (RUN nie . .
033 1 otrzymany) Patrz instrukcja zaworu
034 1 Brak startu NGV jazda w dét (RUN nie Patrz instrukcja zaworu
otrzymany)
035 1 |Alarm EL2 Patrz instrukcja zaworu
036 1 |Monitorowanie 2CH-1 Patrz instrukcja zaworu
037 1 |Monitorowanie 2CH-2 Patrz instrukcja zaworu
038 1 |Monitorowanie DLV Patrz instrukcja zaworu
040 1 |Zespawanie stykéw stycznika jazdy Sprawdzi¢ styczniki TA1-TA2
Sklejenie przekaznikéw
041 1 |powtoérzeniowych konca fancucha Skontaktowac sie z serwisem
bezpieczenstwa
042 4 |Brak wzbudzenia stycznikow jazdy Sprawdzi¢ styczniki TA1-TA2
Brak wzbudzenia przekaznikéw Sprawdzi¢ napiecie konca tancucha bezpieczenstwa na
043 5 |powtdrzeniowych konca tancucha XLB2001.J7
bezpieczenstwa Wymienic¢ ptytke XLB2001
Odpadniecie przekaznikow
044 5 |powtdrzeniowych konca tancucha Sprawdzi¢ napiecie korica tanicucha bezpieczenstwa
bezpieczenstwa
045 . Zaciéniecie Przekaznika Jazdy ig;ﬁg /awaryjna elektryczna uruchomiona przy wigczonej
Elektrycznej Awaryjnej sprawdzi¢ napiecie BA
050 . Obwéd Bezpieczeristwa Drzwi g(\;vzallo :faoclganﬁestlf/lngy na réznych pietrach bez aktywacji Obwodu
nieaktywny po kursie weryfikacyjnym sprawdzi¢ monostabilne informatoréw szybu LS-LD-1Z
051 5 Obwadd Bezpieczenstwa Drzwi Sprawdzi¢ w Historii Alarmow na ktérym pietrze wystgpit btad i
nieaktywny przy zatrzymaniu skontrolowac¢ tasmy magnetyczne
052 1 ganal #1 ObV.VOd Bezpieczenstwa Jesli usterka jest trwata skontaktowac sie z serwisem
ypass Drzwi
053 1 Kanaf #2 ObWOd bezpieczenstwa Jesli usterka jest trwata skontaktowac sie z serwisem
bypass drzwi
059 Brak potaczenia J18 (PE-0) Podtaczy¢ ztacze
Brak napiecia na poczatku faricucha . . L
060 2 |zabezpieczen (wylacznik automatyczny :Nyla,czhnlk ngqcz_ony Igb zadziatat z powodu uziemienia styku
FA) ancucha zabezpieczen
Otwarcie styku M3A (ALT dna szybu . . N .
061 2 lub stupki dno szybu/glowica szybu) Sprawdzi¢ STOP dna szybu, stupki i odpowiednie potgczenia
064 2 (k)a?gliﬁ;gle stykow zacisku M4 (STOP Przycisk STOP w kabinie wcisniety podczas ruchu
065 2 Otwa_rC|e st}ykow zacisku M4 (Bariera Zadziatanie Bariery Bezpieczenstwa Drzwi podczas ruchu
Bezpieczenstwa podczas ruchu)
066 ) Otwarcie stykow zacisku M7 (Whaz — g?c()jkzllja{anle Zabezpieczen Wiazu / Nadproza / Dodatkowego
Nadproze — Dodatkowy skok) (wymaga recznego resetu alarmu)
067 5 Brak zamkniecia stykow Blokad Drzwi Sprawdzié styki
przy rozruchu
Brak zamkniecia stykow Drzwi Kabiny . .
068 5 przy rozruchu Sprawdzi¢ styki
www.nexuslift.com N=EXUS 16 z 58




=m PL Xurt (GMV)
. InsTALACIA, UzyTkowaNiE | KONSERWACJIA XLMN_HL01_PL_VO1R02
Kod Kat. |Opis Przyczyna / Sposéb naprawy
Otwarcie stykéw zacisku M9...12
069 5 |podczas jazdy (docisk, blokady drzwi, |Otwarcie styku drzwi podczas przejazdu przez pietra
drzwi kabiny)
. . . - Jazda awaryjna niewykonana z powodu otwartego obwodu
070 5 |3 kolejne nieudane préby awaryjne bezpieczeristwa
080 1 Przekroczenie czasu otwarcia napedu |Wylacznik krancowy otwarcia nie zostat rozpoznany w
1 ustawionym czasie
081 1 Przekroczenie czasu otwarcia napedu |Wytacznik kraricowy zamkniecia nie zostat rozpoznany w
2 ustawionym czasie.
082 1 Przekroczenie czasu otwarcia Whytacznik krancowy zamkniecia nie zostat rozpoznany w
operatora 3 ustawionym czasie.
083 1 Przekroczenie czasu zamkniecia Wylgcznik kraricowy zamknigcia nie zostat rozpoznany w
operatora 1 ustawionym czasie.
084 1 Przekroczenie czasu zamkniecia Wytacznik krancowy zamkniecia nie zostat rozpoznany w
operatora 2 ustawionym czasie.
085 1 Przekroczenie czasu zamkniecia Wylacznik krancowy zamkniecia nie zostat rozpoznany w
operatora 3 ustawionym czasie.
090 1 |Usterka OPERO3 #1 Sprawdzi¢ instrukcje OPERO3
091 1 |Usterka OPERO3 #2 Sprawdzi¢ instrukcje OPERO3
092 1 |Usterka OPERO3 #3 Sprawdzi¢ instrukcje OPERO3
095 2 sza serwisem na pietrze z klucza
uzytkownika
096 2 |Poza serwisem woda w dnie szybu Sprawdzi¢ czujnik
097 > Poza serwisem termostat Srodowiska Sprawdzic czujnik
zewnetrznego
098 1 |Alarm czujnika sejsmicznego Wejscie/wejscia fali pierwotnej/wtornej aktywowane
Winda nie zostata wigczona przez . - -
099 2 czujnik sejsmiczny Brak wigczenia przez czujnik sejsmiczny
Ruch niedozwolony
100 4 |Oba czujniki zwalniania otwarte Sprawdzi¢ potozenie stykow bistabilnych / magnesow /
potaczen
101 5 grzzlgg\'); CévgqugawitgguLnﬁawfgty Nieprawidtowe potozenie magneséw lub brak tasmy
sekwencji (podczas ruchu) magnetycznej w szybie ze zmiang predkosci
Czujnik zwalniania DOt nie zamkniety . L
102 5 ponownie Sprawdzi¢ magnes ponownego zamkniecia
Czujnik zwalniania DOL otwarty przy | Sprawdzié interferencje z magnesami czujnika zwalniania
103 5 : . . f i
starcie z pieter wyzszych GORA / potgczenia
Czujnik zwalniania géra otwarty Nieprawidtowe potozenie magneséw lub brak tasmy
104 5 |przedwczes$nie wzgledem sekwencji magnetycznej w szybie ze zmiana predkosci
(podczas ruchu)
105 5 Czujnik _zwalnlanla gora nie zamkniety Sprawdzi¢ magnes ponownego zamkniecia
ponownie
106 5 Czujnik zwalniania gora otwarty przy  |Sprawdzic interferencje z magnesami czujnika zwalniania
starcie na pietrach nizszych GORA / potgczenia
Btedna sekwencja LS przy jezdzie w . S
110 5 gore, zmiana predkosci Sprawdzi¢ ustawienie tasm magnetycznych
111 5 B’r,edna_sekwenqa ITS. przy jezdzie w Sprawdzi¢ ustawienie taSm magnetycznych
dot, zmiana predkosci
112 5 \I?v}%%?a sekwencja LS przy zatrzymaniu Odczyt LD przed LS
Btedna sekwencja LS przy zatrzymaniu
113 5 |podczas jazdy w gore (LS nie Odczyt LS nie nastapit (pominiecie pietra)
rozpoznane)
Btedna sekwencja LD podczas jazdy w . . .
120 5 gore, zmiana predkosci Sprawdzi¢ ustawienie taSm magnetycznych
Btedna sekwencja LD podczas jazdy w . _— .
121 5 d6t, zmiana predkosci Sprawdzi¢ ustawienie taSm magnetycznych
122 5 Btedna s_ekwenqa !_D przy zatrzymaniu Odczyt LS przed LD
podczas jazdy w gore
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Kod Kat. |Opis Przyczyna / Sposéb naprawy
Btedna sekwencja LD przy zatrzymaniu
123 5 |podczas jazdy w dét (LD nie Odczyt LD nie nastgpit (pominiecie pietra)
rozpoznane)
Licznik enkodera nie jest Sprawdzi¢, czy pasek zebaty jest prawidiowo umieszczony i
130 5 |zsynchronizowany z sekwencjg napiety / sprawdzi¢ monostabilny i taSme magnetyczna
impulsatoréw informator pozycji w szybie
131 2 |Kanat A enkodera otwarty Potaczenie enkodera / enkoder / ptyta XLB2002 uszkodzone
132 2 |Kanat B enkodera otwarty Potaczenie enkodera / enkoder / ptyta XLB2002 uszkodzone
133 4 |Szyb enkodera nie pozyskany Przed uruchomieniem szyb enkodera musi by¢ pozyskany
135 5 |Szyb enkodera — SRS Sprawdz pozycje otwarcia w skrajnym gérnym potozeniu >
+/-200mm wzgledem warto$ci zarejestrowanej
_ Sprawdz pozycje otwarcia w skrajnym dolnym potozeniu >
136 5 |Enkoder szybu — SRD +/-200mm wzgledem wartosci zarejestrowanej
200 Btad CANbus Btad ogdiny CANbus - Sprawdzi¢ potgczenia
201 2 Btad komunikacji magistrali (Szafa Ptytka XLB2001 nie komunikuje sie z ptytka dachu XLB2002
sterownicza-Dach kabiny) Sprawdzi¢ potgczenia
202 > Btad komunikacji magistrali (Szafa Ptytka XLB2001 nie komunikuje sie z ptytka dachowg NGV
sterownicza-NGV) Sprawdzi¢ zasilanie NGV / potaczenia

www.nexuslift.com

NE=EXUS 18 z 58




=m PL Xurt (GMV)

InsTALACIA, UzyTkowaNiE | KONSERWACJIA XLMN_HL01_PL_VO1R02

19/58

5 Instalacja

Przed przystgpieniem do instalacji nalezy sprawdzic, czy dotgczona dokumentacja jest zgodna z
charakterystyka urzadzenia oraz czy dostarczony materiat jest kompletny.

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci lub brakéw prosimy o kontakt z serwisem posprzedazowym w celu
rozwigzania problemu przed przystgpieniem do instalaciji.

5.1 Konfiguracja
Czes¢€ elektryczna jest dostarczana w catosci skonfigurowana zgodnie z zaméwieniem klienta, a szafa
sterownicza jest wstepnie ustawiona w trybie pracy ,Instalacja”.
W tym trybie dostepne sg ograniczone funkcje, majace na celu sprawdzenie prawidtowego dziatania czesci
hydraulicznych i elektrycznych w fazie instalacji dzwigu.
W szczegolnosci:
1. Wymagane jest jedynie podigczenie do agregatu hydraulicznego
2. Stosowana jest dedykowana stacja przyciskowa polecen, odpowiednio podtgczona do szafy sterownicze;.
3. Zarzadzanie alarmami ograniczone wytgcznie do obecnych komponentéw (agregat hydrauliczny):

* Wylgcznik silnikowy

* Przyspawanie stycznikéw

« Brak/kolejnos¢ faz

 Granice napiecia zasilania

« Alarmy zaworow elektronicznych

5.2 Montaz szafy sterowniczej

Nalezy postepowac zgodnie ze wskazéwkami w schemacie montazu.

5.2.1 Akumulatory

Szafa sterownicza jest dostarczana z odtgczonymi akumulatorami.
Nalezy je ponownie podigczy¢ zgodnie z odpowiednimi potaczeniami, unikajac krzyzowania akumulatoréw.

5.3 Okablowanie wstepne

Okablowanie wstepne ma charakter modutowy, a diugosci poszczego6lnych kabli zostaly okreslone na
podstawie rysunkéw projektowych.

Przed rozpoczeciem prac montazowych nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ komponentéw z instalacja.

W przypadku wystapienia zmian lub btedéw powodujacych zbyt krétkie dlugosci kabli nalezy unikac
wykonywania prowizorycznych przedituzen, lecz zamoéwic element o odpowiedniej dlugosSci.

Wszystkie przewody nalezy przymocowac opaskami zaciskowymi w odpowiednich
uchwytach, unikajac sytuacji, w ktorej zigcza beda podtrzymywac ciezar potgczenia z
ptytkami lub nie beda mogty zostaé prawidiowo wiozone.

5.3.1 Szyb

Umiescic pionowa korytke kablowag w szybie w pozycji wskazanej, aby unikng¢ krotkich odgatezien.
Zamontowac plytki rozgatezne zgodnie ze wskazdowkami.

5.3.2 Kabina

Umiesci¢ modut dachowy w pozycji wskazanej.

Przewdd elastyczny nalezy zablokowaé¢ w odpowiednim uchwycie.
Wyprowadzi¢ przewody do urzgdzen od strony najblizszej, unikajac ich krzyzowania sie wewnatrz skrzynki.
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5.4 Informator pozycji w szybie

Nalezy postepowac zgodnie ze wskazéwkami zawartymi w schemacie montazowym w celu prawidtowego
rozmieszczenia czujnikéw, tasm magnetycznych, paska zebatego oraz enkodera, jesli sg przewidziane.

5.4.1 Szyb na Styki

Przewidziane czujniki magnetyczne:
- SLS = Zatrzymanie / Zmiana predkosci Jazda w gére
- SLD = Zatrzymanie / Zmiana predkosci Jazda w dot

- SLZ = Sstrefa Pietra (dwa czujniki potgczone szeregowo w celu uzycia tylko dwoch Sciezek
magnetycznych)

- SRD = Czujnik zwalniania Jazda w d6t / Granica Jazdy Inspekcyjnej w doét
- SRS = Czujnik zwalniania Jazda w gére / Granica Jazdy Inspekcyjnej w gére
Dostepny w dwdch wersjach:
+ Bez paskéw zmiany predkosci
Zmiana predkosci nastepuje, gdy pierwszy czujnik SLD (w gore) lub SLS (w doh) aktywuje sie
wchodzac w strefe pietra
»  Z paskami zmiany predkosci
Zmiana predkosci nastepuje, gdy czujnik SLS (w gore) lub SLD (w dot) aktywuje sie w miejscu
odpowiadajgcego paska.
Umozliwia obstuge instalacji, w ktérych odlegtos¢ zwalniania przy duzej predkosci jest zawsze
mniejsza niz potowa minimalnej odlegtosci miedzy dwoma pietrami: DRAL < % INTERPIANO
5.4.2 Szyb z enkoderem

Wykorzystuje enkoder przyrostowy umieszczony w gérnej czesci portalu, napedzany paskiem zebatym i o
rozdzielczosci R > 1000 impulséw na metr. (gdzie R = [1 m / (Tt x @ Koto pasowe)] x ilos¢ impulséw/obrét x 4
Wykorzystywany réwniez jako ewentualne sprzezenie zwrotne do regulacji zaworu.

Przewidziane czujniki magnetyczne:

- SLZ = Strefa pietra, wykorzystuje jedng taSme magnetycznag
- SRD = Czujnik zwalniania Jazda w dé6t / Granica Jazdy Inspekcyjnej w do6t
- SRS = Czujnik zwalniania Jazda w goére / Granica Jazdy Inspekcyjnej w gore

5.5 Uruchomienie

Po zakonczeniu instalacji:

*  Zmieni¢ tryb pracy (menu 12.1.2) na ,Service”, zapisa¢ parametry, wytgczyc¢ i ponownie wigczy¢
szafe sterownicza.

e Sprawdzi¢, czy przy kabinie poza poziomem wszystkie zabezpieczenia sg zamkniete, diody LED
1...6 Swieca

« Jesliinstalacja ma drzwi automatyczne, sprawdzi¢ przyporzadkowanie napeddéw do wejsé
ustawionych w menu 7.

e Przejs¢ do menu 12.2.1 Komendy Drzwi i wybra¢ drzwi 1 lub 2 lub 3
*  przytrzymujac przyciski i otwierajg sie/zamykajg wybrane drzwi. 44
« Jesli szyb jest wyposazony w enkoder:
* sprawdzi¢ ustawienia w menu 5
* wykonaé odczyt, menu 12.4
*  Zmieni¢ tryb pracy (menu 12.1.2) na ,Obstuga wezwan” i zapisa¢ parametry.
*  Sprawdzi¢, czy nie ma aktywnych alarmoéw, w takim przypadku usung¢ przyczyne.

e Sprawdzi¢, czy stan czujnikéw zwalniania SRD i SRS jest zgodny z aktualng pozycja kabiny.
Przy obu otwartych czujnikach zwalniania w szybie z kontaktami (Usterka 100) kabina nie bedzie
mogta sie poruszad.

*  Weryfikacja pieter:
*  Przejs¢ do menu 1.10.2.4, wySwietlanie stanu informatora pozycji w szybie

Z tego menu, naciskajac ENT otwiera sie menu wywotan, naciskajgc ESC powraca do
wyswietlania wejs¢.
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*  Wykona¢ wywotania na wszystkich pietrach/wejsciach i sprawdzi¢ prawidtowa sekwencje
czujnikéw, aktywacje Obwodu Bezpieczenstwa i otwieranie drzwi.

*  Weryfikacja Wywotan Kabiny
*  Wykona¢ wywotanie z PTO1 na najnizsze pietro
+  Sprawdzi¢ wszystkie wywotania kabiny, STOP, Otwieranie Drzwi i Bariere
*  Weryfikacja wywotan z pieter
*  Sprawdzi¢ wywotania ze wszystkich stacji przywotania pietrowego
*  Weryfikacja jazdy awaryjnej
*  Sprawdzenia elektryczne
* Ponte OV/terra
* Pomiary rezystancji izolacji.
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6 Pomiary

6.1 Pomiary rezystancji izolacji

Ustawi¢ kabine miedzy pietrami przy zamknietych drzwiach.
Odwotaj sie do informacji podanych w Arkuszu 1 schematu elektrycznego

6.2 Weryfikacja dorychtowania na pietrze przy otwartych drzwiach

Proba ta pozwala sprawdzi¢, czy przy otwartych drzwiach kabiny na pietrze instalacja wykonuje
dorychtowanie.
Instalacja musi znajdowa¢ sie w stanie pracy Serwis Wywolan
1. Doprowadzi¢ kabine na najnizsze pietro.
2. Utrzymywac otwarte drzwi kabiny przerywajac wigzke fotokomoérek lub bariery elektronicznej albo
przy zamknietych drzwiach odtgczajgc ztgcze J7 na ptytce XLB2001.
3. Przesuna¢ kabine w dét:
* naciskajac przycisk awaryjnego opuszczania, jesli agregat hydrauliczny jest wyposazony w
zawor NGV / NGVA3 /3010 2CH A3 /3100 2CH A3
* naciskajgc dwa przyciski awaryjnego opuszczania, jesli agregat hydrauliczny jest
wyposazony w zawér 3010 + DLVA3
i sprawdzi¢, czy nastepuje dorychtowanie.
4. Przesunaé kabine w goére, uruchamiajac pompe reczna, i sprawdzi¢, czy podczas opadania
nastepuje dorychtowanie.

6.3 Sprawdzenie niekontrolowanego ruchu kabiny (UCM)

Préba ta pozwala sprawdzi¢ przerwanie polecen ruchu, gdy kabina oddala sie od pietra (strefa drzwi) przy
niezamknietych zabezpieczeniach drzwi poprzez

Przerwanie nastepuje przez otwarcie stykdw obwodu bezpieczenstwa, ktéry wykonuje bypass stykéw
zabezpieczen drzwi, gdy kabina znajduje sie w strefie odblokowania drzwi na pietrze.

Czas zadzialania obwodu bezpieczenstwa w szafie sterowniczej wynosi <= 40ms.

Préba jest wykonywana bezpiecznie przy zamknietych drzwiach pietra i kabiny.

Przerwanie gatezi fanicucha zabezpieczen drzwi nastepuje przez usuniecie odpowiedniego ztacza J7 na
ptytce XLB2001.

Nalezy zapozna¢ sie z dokumentacja konkretnego zainstalowanego zaworu w celu ewentualnych
dodatkowych srodkdw, ktére nalezy zastosowac, biorgc pod uwage, ze jesli agregat hydrauliczny jest
wyposazony w zawor NGVA3 lub 3010+DLVAS3 lub 3100 EL2+DLVAS3, ponizsze procedury prébne w gore i
w dot anulujg i zastepuja analogiczne procedury z instrukcji zaworu.

6.3.1 Test jazdy w gore

Ze wzgleddw bezpieczeristwa wymagane jest, aby test odbywat sie przy zamknietych drzwiach. Postepowac
zatem nastepujaco:
1. Na wszystkich pietrach nalezy umiesci¢ tabliczke ,Poza eksploatacjg” i upewni€ sig, ze instalacja nie
znajduje sie w trybie ,Poza eksploatacja” z powodu istniejacych wczesniej alarmow.
2. Przesunaé pusta kabine na pietro ponizej najwyzszego pietra
12.2.3 Serwis
.Sterowanie
.Przywotanie
wybraé pietro i nacisnaé¢ ENT
kabina musi pojecha¢ na wybrane pietro
3. Po zamknieciu drzwi po zakoriczeniu postoju ustawi¢ parametr
12.1.2 Service .
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Tryb
.Praca
wybra¢ Service
4. Zasymulowac otwarcie tancucha zabezpieczen drzwi, wyciagajac ztacze J7 na pitytce XLB2001.
5. Rozpoczaé procedure testu jazdy w gbére, wybierajac parametr
12.3.3 Test
.UCM (A3)
ruch
i przytrzymaé¢ przycisk az do rozpoczecia i zatrzymania manewru.
Instalacja rusza w gbére z predko$cia nominalng, az zostanie zatrzymana przez
zadziatanie A3.
Kabina zatrzymuje sie, a szafa sterownicza przechodzi w stan alarmu 8. i)
6. Sprawdzi¢, czy pozycja zatrzymania jest zgodna z obowigzujgcg norma.
7. Przywrécenie warunku dziatania wywotan:
. przywrdcié potaczenie J7 na ptytce XLB2001.
. przywrdci¢ tryb dziatania Wywotania
. wyzerowac alarm, menu 1.5 Diagnostyka
.Reset alarméw

8. Nalezy usunag¢ tabliczki ,Poza eksploatacjg” ze wszystkich pieter

6.3.2 Test jazdy w dot

Ze wzgleddw bezpieczenstwa wymagane jest, aby test odbywat sie przy zamknietych drzwiach. Postepowac
zatem nastepujaco:
1. Na wszystkich pietrach nalezy umiescic¢ tabliczke ,Poza eksploatacjg” i upewni¢ sie, ze instalacja nie
znajduje sie w trybie ,Poza eksploatacja” z powodu istniejgcych wczesniej alarmow.
2. Przesunal pusta kabine na pietro ponizej najwyzszego pietra
12.2.3 Serwis
.Sterowanie
.Przywotanie
wybra¢ pietro i nacisnaé¢ ENT
kabina musi pojecha¢ na wybrane pietro
3. Po zamknieciu drzwi po zakonczeniu postoju ustawi¢ parametr
12.1.2 Service .
Tryb
.Praca
wybra¢ Service
4. Zasymulowac otwarcie fancucha zabezpieczen drzwi, wyciagajac ztacze J7 na pitytce XLB2001.
5. Rozpoczaé procedure testu jazdy w gbére, wybierajac parametr
12.3.3 Test
.UCM (A3)
ruch
i przytrzymaé¢ przycisk az do rozpoczecia i1 zatrzymania manewru.
Instalacja rusza w gbére z predko$cia nominalng, az zostanie zatrzymana przez
zadziatanie A3.
Kabina zatrzymuje sie, a szafa sterownicza przechodzi w stan alarmu 8. i
6. Sprawdzi¢, czy pozycja zatrzymania jest zgodna z obowigzujgcg norma.
7. Przywrécenie warunku dziatania wywotan:
. przywroci¢ potgczenie J7 na ptytce XLB2001.
. przywrdcié tryb dziatania Wywotania
. wyzerowac alarm, menu 1.5 Diagnostyka
.Reset alarméw

8. Nalezy usunag¢ tabliczki ,Poza eksploatacjg” ze wszystkich pieter
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6.4 Weryfikacja monitorowania NGV-A3

Postepowac zgodnie z instrukcja zaworu dotyczaca procedur symulacji awarii i sprawdzi¢, czy szafa
sterownicza generuje alarm z kodami

+ 32 dla alarmu ogdlnego

» 33 dla braku rozruchu jazdy w gére

» 34 dla braku rozruchu jazdy w dét

6.5 Weryfikacja Monitorowania DLV

Przewidziane sg trzy tryby testu:
* Normalne dziatanie, bez symulacji awarii
wykonywa natychmiast ten sam test, kt6ry jest wykonywany regularnie w zaprogramowanej
czestotliwosci, otwierajgc sekwencyjnie elektrozawory VMD i DLV.
* Symulacja uszkodzenia VMD
W teScie sterowany jest elektrozawor DLV
* Symulacja uszkodzenia DLV
Wykonanie:
1. Doprowadzi¢ kabine do najnizszego pietra
2. Ustawic tryb pracy Service:
12.1.2 Service .
Tryb .
Dziatanie
wybrac¢ Service
3. Wybra¢ w menu 12.3.2.1 DLV zadany tryb
Przej$¢ przyciskiem do menu 12.3.2.2 DLV test... i nacisng¢ przycisk ENT aby uruchomi¢ testd
5. Elektrozawory sg aktywowane zgodnie z wybranym trybem.
Jezeli zostang wykonane dwa dorychtowania na pietrze, generowany jest alarm o kodzie 38.
6. Po zakohczeniu testu przywrécic tryb pracy Wywotania i skasowac ewentualng usterke.

»

6.6 Weryfikacja monitorowania 2CH
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7 Konserwacja

7.1 Czyszczenie

Aby usuna¢ zanieczyszczenia z powierzchni kabiny, drzwi, stacji przyciskowych i ogdlnie z czesci
widocznych dzwigu, my¢ miekka gabka z ciepta woda i neutralnym mydtem, sptukac¢ czystg wodg i wytrzec
powierzchnie papierem chtonnym lub miekka, suchg i czystg szmatka.

UWAGA
Podczas czyszczenia dzwigu nalezy przestrzegac ponizszych wskazéwek:

Przyciski i powierzchnie z tworzywa sztucznego:

my¢ najlepiej bawetniang Sciereczka i ciepta woda. Nalezy unikaé stosowania jakichkolwiek sSrodkéw
chemicznych. Absolutnie nie wolno uzywaé Srodkéw czyszczacych zawierajacych nawet w
minimalnym stopniu amoniak, weglowodory, sode kaustyczna, kwas chlorowodorowy, kwas azotowy,
kwas octowy, alkohol etylowy lub alkohol metylowy.

Powierzchnie ze stali lub blachy:

Nalezy unika¢ srodkéw Sciernych ze stali weglowej (np. welny stalowej) oraz materiatéw zawierajacych
chlorki. Jesli konieczne jest zastosowanie obrébki Sciernej, nalezy stosowaé opatentowane ptynne
Ssrodki czyszczace.

Powierzchnie z laminatu plastikowego lub blachy powlekanej tworzywem sztucznym:

Nie stosowa¢ substanciji Sciernych i powodujacych zarysowania podczas regularnego czyszczenia
(proszek Scierny, zmywak druciak). Nie uzywac¢ srodkéw czyszczacych zawierajagcych silne kwasy lub
silnie kwasne sole, np. odkamieniajagcych na bazie kwasu mréwkowego i kwasu aminosulfonowego,
Srodkéw do czyszczenia odptywoéw, kwasu solnego, Srodkéw do czyszczenia srebra, Srodkéw do
czyszczenia piekarnikow.

7.2 Lista ptytek

Kod Opis

XLB2001 Plytka gtbwna szafy sterowniczej, zintegrowana z XLB20

XLB2002 Plytka dachu kabiny

XLB2003.0 |[Rozgatezienie pietrowe 1 wejscie dla pierwszego i posrednich przystankéw, nie ostatni

XLB2003.1 |Rozgatezienie pietrowe 2 wejscia dla pierwszego i posrednich przystankéw, nie ostatni

XLB2003.2 |Rozgatezienie pietrowe 1 wejscie, tylko dla ostatniego przystanku

XLB2003.3 |Rozgatezienie pietrowe 2 wejscia, tylko dla ostatniego przystanku

XLB2003.4 |Odgatezienie Pietra 1 wejscie, tylko dla pierwszego przystanku w odwréconym szybie (szafa
sterownicza na gorze)

XLB2003.5 |Odgaltezienie Pietra 2 wejScia, tylko dla pierwszego przystanku w odwréconym szybie (szafa
sterownicza na gorze)

XLB2004 Wyswietlacz Matrycowy Nadproza

XLB2005 Stacja Przywotania Pietrowego z Wys$wietlaczem Matrycowym

XLB2006 Stacja Przywotania Pietrowego z Wyswietlaczem TFT 2,8"
XLB2008.0 |Karta NFC sparowana z XLB2005/XLB2006/XLB2016
XLB2008.1 |Karta NFC CAN (autonomiczna) do stacji przywotania pietrowego, moze obstugiwac 2
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przyciski + 2 diody LED

XLB2008.1 |[Stacja przywotania pietrowego NFC, moze obstugiwa¢ dodatkowe 2 przyciski + 2
standardowe diody LED

XLB2009 Karta zamka elektrycznego pietra

XLB2010 Przycisk inteligentnej stacji przywotania pietrowego, przycisk i dioda LED
Moze obstugiwaé dodatkowe 2 przyciski + 2 standardowe diody LED

XLB2013 Karta impulsora strefy

XLB2015 Karta obwodu bezpieczenstwa drzwi, zintegrowana z XLB2001

XLB2016 Plytka panelu sterowania kabiny z wysSwietlaczem TFT 7"

XLB2017 Plytka oSwietlenia awaryjnego kabiny (opcja gdy oswietlenie kabiny 230Vac)
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8 Programowanie i diagnostyka

Zobacz rozdziat 4. dla Menu 1.Diagnostyka

- 2 - Konfiguracja

GMV - NX HLO1
1 Instalacja

2 Maszynownia

3 Glowica szybu
.4 Dol szybu
.5 Rozruch

6 Regulacja

7 Przystanki

8 Drzwi str. 1
.9 Drzwi str. 2
.10 Drzwi str.3
.11 Sterowanie
.12 EN81.70
.13 Szyb
.14 Tagi NFC
15 EXTRA

1 Instalacja
Dzwig hydr.dom.

.2 Maszynownia
MR

.3 Glowica szybu
Normalny

.4 Dol szybu
Normalny

.5 Rozruch
Bezposr. 2-faz.

.6 Regulacja
3010

Parametr
3010
3010/s
3010+DLVA3
3010/S+DLVA3
3010-2CH-A3
3010-2CH/S-A3
NGV-A3 (CAN)

.7 Przystanki
NN

Lista parametrow / Menu menu Konfiguracja
Przewija¢ przyciskami i aby wyswietli¢ parametr

Nacisng¢ ENT aby aktywowa¢ podmenu

Z WYJATKIEM MENU 14 PARAMETRY TEGO MENU
MOGA BYC MODYFIKOWANE TYLKO PRZY
OPUSZCZONYM WYLACZNIKU FA

Wybor typu urzadzenia
Dozwolona tylko platforma hydrauliczna

Wybér typu maszynowni

MR z maszynowniag

MRL bez maszynowni
MRL-MC z maszyna w szafie

Wybor typu przestrzeni gtowicy szybu
Normalna
Zredukowana

Wybor typu przestrzeni dna szybu
Normalna
Zredukowana

Wybér typu silnika pompy

Bezposdredni 2 Fazy
Bezposredni 3 Fazy

Wybor typu zaworu

Opis Parametr Opis
3010 3100-EL2 3100 EL2 (can bus)
3010 Soft Stop 3100-EL2/S 3100 EL2 Soft Stop (CANbus)
3010 + DLV A3 3100-EL2+DLVA3 3100 EL2+DLV A3 (can bus)
3010 Soft Stop + DLV A3 3100-EL2/S+DLVA3 3100 EL2 Soft Stop+DLVAS3 (can bus)
3100 2CH A3 3100-2CH-A3 3100 2CH A3 (can bus)
3010 2CH A3 Soft Stop 3100-2CH/S-A3 3100 2CH A3 Soft Stop (can bus)

NGV A3 (can bus)

Liczba przystankéw dzwigu: 02...12
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.8 Drzwi str. 1

Nie zainstalow
Wybér typu drzwi dla kazdego wejscia:

brak zaden typ

® Przwl str. 2 Autom. z FC automatyczne pietro / kabina z wylacznikiem

Nie zainstalow krancowym

Autom. bez FC automatyczne pietro / kabina bez wytacznika

kraicowego

) Pbtraut. z FK reczne na pietrze / automatyczne kabina z
.10 Drzwi str.3 ¢ pLe Y

\ \ wytacznikami kranhcowymi
Nie zainstalow Y Y

Pbtaut. bez FK reczne na pietrze / automatyczne kabina bez

wytaczniké4w krancowych
Reczne reczne na pietrze / bez lub reczne kabina

.11 Sterowanie Typ sterowania obstugi wywotan
Wezw.zarejestr Wyw. przytrzym. Wywolanie przytrzymane w kabinie /

Uniwersalne na pietrach
Uniwersalne (APB) Pojedyncze wywolanie pietra / kabiny

Zbiorcze Zjaz. Zbiorcze Zjazdowe
Zbiorcze W/Z Zbiorcze Wjazdowe / Zjazdowe

.12 EN81.70

NIE I Aktywacja funkcji EN81.70: NIE / TAK

.13 Szyb Wybdr typu informatora pozycji w szybie:

Dzwig hydr.dom. Styki bez C.V. szyb ze stykami bez listwy zmiany predkosci

Styki C.V. szyb ze stykami z listwa zmiany predkosci

Enkoder szyb z enkoderem

.14 Tagi NFEC
Obstuga TAG NFC, patrz dedykowany rozdziat

15 EXTRA
Wybér 12 funkcji dodatkowych
.1:0123456789012| 1 = aktywuje funkcje, 0 = dezaktywuje funkcje
0000000000000 Przewidziane funkcje:

0 = Sterowanie dosuwaniem Drzwi 1,2 przy uzyciu wyjs¢ AP3, CP3

- 3 - Agregat hydrauliczny

3 Agregat hydr.

.1 Silnik pompy | Menu ustawien agregatu hydraulicznego, silnik pompy
o4l SogtOStOP Czas Soft Stop: 0.0 — 2.0s
.0s

Opdznienie zatrzymania silnika pompy po odcieciu zasilania VMP

.2 Timer Jazdy
000s I Maksymalny dopuszczalny czas petnego przejazdu: 000 — 250s

.3 Timer Dorycht

000s I~ Maksymalny dopuszczalny czas dorychtowania: 000 — 60s
3 Agregat hydr. | Menu ustawien agregatu hydraulicznego, zawor
-2 Zawor Zalezy od wybranego typu zaworu
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.1 Przerwa pomie
dwa ruch.:2.0s

.2 Maks. liczba
Dorycht.: 25

.3 Opoznienie
VMP gora:x.xs

.6 Wej.Przeciaz
PS1 NO (J10.2)

.7 Sonda T.Oleju
WL./WYL.

.8 T.oleju max
70°C

.9 Predkosc insp
Wysoka predk.

.1 Przerwa pomie
dwa ruch.:2.0s

.2 Maks. liczba
Dorycht.: 25

.3 Opoznienie
VMP gora:x.xs

- 4 - Drzwi

4 Drzwi
.1 Drzwi 1

.1 Czas maks.
zamykanie:xxs

.2 Czas maks.

otwieranie:xxs |

Tylko dla zaworéw 3010

Minimalny czas bezczynnosci miedzy dwoma jazdami: 1.0 — 5.0s

Maksymalna liczba dozwolonych dorychtowan na pietrze

Opo6znienie wzbudzenia elektrozaworu VMP przy starcie w gore: 0.0 — 2.0s

Wybor wejscia presostatu alarmu cisnienia minimalnego (opcjonalnie)
Wybra¢ z listy wejscie i typ styku NO/NC

Wybor wejscia presostatu alarmu cisnienia maksymalnego (opcjonalnie)
Wybrac¢ z listy wejscie i typ styku NO/NC

Wybor wejsScia presostat przecigzeniowy (obowigzkowe)
Wybra¢ z listy wejscie i typ styku NO/NC

Wybor typu sondy monitorowania temperatury oleju:
ON/OFF termokontakt NC aktywujacy sie przy maks. temperaturze
PTC sonda PTC mierzaca temperature

Ustawienie maksymalnej temperatury oleju (Alarm 012)

Wybor predkosci jazdy inspekcyjnej (aktywne tylko przy przewidzianej czesci
elektrycznej)
Predkos$¢ niska

Alta vel.

Tylko dla zaworu NGV

Minimalny czas bezczynnosci miedzy dwoma jazdami: 1.0 — 5.0s

Maksymalna liczba dozwolonych dorychtowan na pietrze

Opoznienie wzbudzenia elektrozaworu VMP przy starcie w gore: 0.0 — 2.0s

Menu ustawien Drzwi Wejsciowych 1

Napedy z wylgcznikami krancowymi: Maksymalny czas zamykania drzwi
Napedy bez wytgcznikéw krancowych: Przewidywany czas zamykania drzwi

Napedy z wytacznikami krancowymi: Maksymalny czas otwierania drzwi
napedy bez wylgcznikdw krancowych: Przewidywany czas otwierania drzwi

www.nexuslift.com
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4 Drzwi . Menu ustawieri Drzwi Wej$ciowych 2
.2 Drzwi 2 (jak dla drzwi 1)
4 Drzwi . Menu ustawien Drzwi Wejsciowych 3
.3 Drzwi 3 (jak dla drzwi 1)
4 Drzwi s i
.4 Krzywka drzwi Menu ustawien blokady drzwi

.1 Typ
Mechaniczny

Typ blokady:
Mechaniczna Bypass drzwi aktywny przy przejezdzie przez pietra
Elektryczna Aktywowana wsuwnym plozem

.2 opoznienie
otw./zamk. :x.xS

Opéznienie polecenia otwarcia drzwi po odtgczeniu
Opéznienie zalgczenia po zamknieciu drzwi

.3 Opoznienie
Start: x.xs

Opéznienie monitorowania zabezpieczen przy starcie

4 Drzwi
.5 Zamki elektr.

Menu ustawien zamkéw elektrycznych drzwi

.1 Tryb
Tymczasowy

| Tryb aktywaciji:
Czasowy: zalaczenie na postoj (Zajeta)

Ciagty: do nowego kursu

.2 Opozn. A-B
X.XS

Op6znienie wzbudzenia strony B wzgledem strony A przy dwoch wejsciach na
tym samym pietrze

-5 -Szyb
GMV - HLO1
5 Szyb

Menu ustawien informatora pozycji w szybie
Zalezy od typu sterowania aktywowanego w konfiguracji

Szyb z impulsatorami (ze zmiang predkosci / bez zmiany predkosci)

.1 Opozn.
gora: X.

stop
XS

.2 opoznienie

otwieranie:x.xs

.3 Typ odleglosc
miedzy pietr.

Opodznienie zatrzymania ruchu w gore po odczycie impulsu LS
Przydatne do zwiekszenia strefy neutralnej bez dorychtowania w gére

OpOznienie otwarcia drzwi po aktywacji Obwodu Bezpieczenstwa: 0,1...5s
(ustawi€ 0 dla otwarcia przy zatrzymaniu)

Tylko dla szybu z taSmami magnetycznymi zmiany predkosci
Menu ustawienia sekwencji odczytu tasm magnetycznych zmiany predkosci
(LS/RS przed LD przy jezdzie w goére, LD/RD przed LS przy jezdzie w dot)

Pietro 01 <>
02
Normalny

Wybor odlegtosci miedzy pietrami: 01<>02, 02<>03, ...

Uzy¢ przyciskow i do wyboru miedzypietrza, ENT do modyfikacji & ¢
normalna sekwencja normalna, miedzypietrze > (2*zwalnianie)
krétka sekwencja odwrdcona, miedzypietrze < (2*zwalnianie)

Szyb z enkoderem
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.1 Pietra i
pasy magnet.

Pietro 01 <> 02
Oddzielne

.2 Pasy
ponizej RD: x

.3 Zatrzym.
Jazda w gore

Zatrzym.Gora:NN
00000:+000

.3 Zatrzym.
Jazda w dol

Zatrzym.Dol :NN
00000:+000

.5 Zwalnianie
Jazda w gore

Jazda w gore
V0 = xxxxmm

Jazda w gore
V1 = xxxxmm

Jazda w gore
V2 = xxxxmm

.6 Zwalnianie
Jazda w dol

Jazda w dol
V0 = xxxxmm

Jazda w dol
V1 = xxxxmm

Jazda w dol
V2 = xxxxmm

Dorychtowanie
Gora: xxmm

Dorychtowanie
Zjazd: xxmm

Menu ustawiajgce, czy dwa sasiadujgce pietra majg wspoélng lub oddzielng

tasme magnetyczna strefy pietra.

Wybor tasmy strefy miedzy pietrami: 01<>02, 02<>03, ...

Uzy¢ przyciskéw i do wyboru miedzypietrza, ENT do modyfikacji &

oddzielne miedzypietrze > 350mm
wspbdlne miedzypietrze < 350mm

Liczba tasm magnetycznych w strefie zwalniania skrajnego dolnego pietra

(ponizej RD)

Menu regulaciji polecenia zatrzymania ruchu GORA na pietrze

NN = Wybor pietra: 01, ...

Uzyj przyciskéw i , aby wybra¢ pietrod

ENT, aby wigczy¢ tryb edyciji

Uzyj przyciskoéw ESC, i, aby zmniejszyc¢ / zwiekszy¢ pozycje & ¢
ENT, aby potwierdzi¢

Menu regulaciji polecenia zatrzymania ruchu GORA na pietrze

NN = Wybdér pietra: 01, ...

Uzyj przyciskow i , aby wybrac pietrod &t

ENT, aby wigczy¢ tryb edyciji

Uzyj przyciskdw ESC, i , aby zmniejszy¢ / zwiekszy¢ pozycje & ¢
ENT, aby potwierdzic¢

Menu regulacji strefy zwalniania podczas jazdy w gore dotyczace:

Predkos¢ znamionowa VO, dla wszystkich zaworow
Predkos¢ posrednia V1, tylko dla zaworéw NGV i EL2
Predkos¢ instalacji i inspekcji, tylko dla zaworéw NGV i EL2

Strefa zwalniania VO

Strefa zwalniania V1

Strefa zwalniania V2

Menu regulacji strefy zwalniania DOL dotyczace:

Predkos$¢ znamionowa VO, dla wszystkich zaworéow
Predkos¢ posrednia V1, tylko dla zaworéw NGV i EL2
Predkos¢ instalacji i inspekcji, tylko dla zaworéw NGV i EL2

Strefa zwalniania VO

Strefa zwalniania V1

Strefa zwalniania V2

Odlegtos¢ od progu pietra dla polecenia dorychtowania na pietrze przy jezdzie

GORA

Odlegtosé od progu pietra dla polecenia dorychtowania na pietrze przy jezdzie

DOL
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Odlegtosc od progu pietra dla polecenia dorychtowania na pigtrze przy jezdzie
DOL

Odlegtos¢ od progu pietra dla polecenia dorychtowania na pigtrze przy jezdzie
DOL

PP : pietro najblizsze aktualnemu zliczaniu
NNNNN: aktualne zliczanie (mm)
V.VV : predkos¢ rzeczywista (m/s)

- 6 - Pietra

Menu ustawien roznych pieter

NN = przystanek odpowiadajacy Pietrze Gtéwnemu: 01...

Menu ustawien Pietra Postoju

NN = Pietro 01...

' Czas oczekiwania przed wystaniem kabiny na Pietro Postoju
0...255s

Menu ustawien Pietra Postoju

NN = Pietro 01...

' Tryb postoju na pietrze ewakuacyjnym

Tryb resetowania stanu Przeciwpozarowego

Automatyczne przy ponownym zamknieciu styku
aktywujacego

Recznie przez wejscie zaprogramowane dla funkcji

' WYybo6r wejscia i polaryzaciji dla styku aktywacji

Menu ustawien Pietra Postoju

'NN = Pietro 01...

' Tryb postoju na pietrze ewakuacyjnym

LT
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.3 Tryb resetu Tryb resetowania stanu Przeciwpozarowego
Reczny Automatyczne przy ponownym zamknieciu styku
aktywujacego
Recznie przez wejscie zaprogramowane dla funkcji
.4 Wejscie
________ [ Wybor wejscia i polaryzacji dla styku aktywacji
-5 Pi?tro Menu ustawienia wejscia/wej$¢ na Skrajnym Pietrze Dolnym w przypadku Awarii
Awaria zasilania elektrycznego.
-1 Wejscie Ustawienie wejécia do otwarcia:
A 1,2,3,1-2,1-3,23,1-2-3
- 7 - Wejscia
GMV - HLO1

7 Wejscia

Wejscia pietra:N
-1- -2- -3- :s

Menu ustawien wejs¢ na pietrach, trybu postoju drzwi oraz otwarcia
selektywnego / jednoczesnego

NN = Wybor pietra: 01, ...

Uzyj przyciskéw i , aby wybrac pietrod ¢
ENT, aby wigczy¢ tryb edycji

Uzywaj przyciskéw:

ESC aby ustawi¢ sie na polu do modyfikaciji,
{ i aby ustawi¢ wejscie / tryb otwarcia{t
ENT aby potwierdzi¢

Symbole:

--- wejscie nie istnieje

[1] [2] [3] wejsécie n istnieje i postd] przy otwartych
drzwiach

117 121 13[ wejscie n istnieje i postdj przy zamknietych
drzwiach

S otwieranie drzwi selektywne
C otwieranie drzwi jednoczesne

- 8 - Stacje przywotania pietrowego

Stacje przywotania pietrowego i panel sterowania kabiny sg konfigurowane fabrycznie zgodnie z

parametrami dzwigu.

Uzywac funkcji tego menu tylko jesli:
» konieczne sg modyfikacje w stosunku do ustawien oryginalnych, layout
» zostata wymieniona ptytka lub zmienione wejscie, dlatego konieczne jest przypisanie pietra i wejscia

GMV - HLO1
8 Przyciski piet

8 Przyciski piet
.1 Akwizycja

Stan
Nieaktywna

Menu ustawien stacji przywotania pietrowego

Za pomoca tego menu mozna przypisac pietro i dostep (drzwi) do jednego lub
kilku paneléw przyciskowych.

Funkcje te mozna wykonac¢ w trybie ,Obstuga wezwan” i przy wytgczonych
alarmach.
Stan funkcji:

Nieaktywna funkcja nieaktywna

Aktywna funkcja aktywna

Procedura pozyskiwania stacji przyciskowych
Winda musi pracowac w trybie obstugi wezwan i nie moze by¢ w stanie alarmu.
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Po aktywaciji sterowania w menu 8.1 winda automatycznie przechodzi w sterowanie zastrzezone, tzn.
odpowiada tylko na wezwania z kabiny i parkuje z otwartymi drzwiami.
Wykona¢ wywotania kabiny na pietrach do pozyskania i na kazdym pietrze wykona¢ nastepujaca sekwencje
operacji na przycisku wywotania:

1. przycisk ON, az zapali sie dioda LED lub co najmniej 1 s, jesli jest juz zapalona (maks. 3 s)
Przycisk OFF 3 s (maks. 5 s), dioda LED zgasnie po zwolnieniu przycisku
przycisk ON, az ponownie zapali sie dioda LED
Przycisk OFF 3 s (maks. 5 s), dioda LED zgas$nie po zwolnieniu przycisku
przycisk ON, az ponownie zapali sie dioda LED
Przycisk OFF 3 s (maks. 5 s), dioda LED zgasnie po zwolnieniu przycisku
Jesli rozpoznano 3 prawidtowe sekwencje, zostaje wyemitowany sygnat akustyczny potwierdzajacy.
Stacja przyciskowa zostaje przypisana do biezgcego pietra i drzwi

7. w przeciwnym razie kontynuowaé powtdrzenia ON / OFF (punkty 5, 6)
Po zakoniczeniu ustawié¢ z powrotem na Nie aktywna w menu 8.1, dzwig powraca do

o gk wn

Serwisu Wywolan
Nastepnie wykonac¢ konfiguracje w menu 8.3

¢ Frzyeleis it I Definiuje dla kazdej stacji przyciskowej funkcje wykonywane przez przyciski i
.2 Uklad diody LED
Warto$¢ standardowa to 000
-1 pietro NNP Ustawienie layoutu, gdzie:
LLL

NN stacja przyciskowa pietra NN
P drzwi pietra NN

LLL kod layoutu (suma nastepujacych wartosci):

000= standardowy (Wywotanie + Zajete + Obecny)
001= EN81.70

002= drugie wejscie dla klucza mechanicznego NO
004= drugie wejscie dla klucza mechanicznego NC

8 Przyciski piet
.3 Konfiguracja [ Menu konfiguracji stacji przyciskowych
-3 Konfiguracja | Wyhboér stacji przyciskowej do konfiguracji
-1 wybor (NIEAKTYWNE, zawsze wybierane sg wszystkie)

.3 Konfiguracja

.2 Wykonad ‘ Nacisnij ENT, aby uruchomic¢ konfiguracje
.1Konfiguracja | Wynik konfiguracji stacji przywotania jest wySwietlany pojedynczo.
Stan Zawsze konczy sie komunikatem Wykonano!

Jesli stacja przywotania nie zostanie znaleziona, wysSwietla sie komunikat
nie znaleziono P-D gdzie:

P = Pietro

D = Drzwi

- 9 - Panele sterowania kabiny

GMV - HLO1

9 Panel kabiny Menu ustawienh paneli sterowania kabiny
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9 Panel kabiny o
1 klad Menu ustawienia uktadu
-1 Uklad Ustawienie layoutu, gdzie:
LLL

LLL kod uktadu (suma nastepujacych wartosci):

000= standardowy

001= IN7 uzywany do mechanicznego klucza aktywacji wezwan NO
002= IN7 uzywany do mechanicznego klucza aktywacji wezwan NC
128= wylgcza wyswietlanie wdzka inwalidzkiego

9 Panel kabiny

Menu ustawien zaawansowanych
.2 Zaawansowane

NIE uzywany

9 Panel kabiny Menu konfiguracji
.3 Konfiguracja

Nacis$nij ENT, aby uruchomi¢

.3 Konfiguracja
Konfiguruj:16 | WySwietlanie stanu i wyniku operacii

9 Panel kabiny
.4 Dane Menu zarzgdzania danymi tabliczki znamionowej na wyswietlaczu kabiny
tabliczki

.4 Dane ) . . . i

tabliczki Zapisz na karcie microSD kopie aktualnie wyswietlanych danych

.1 Zapisz uzytk Nacisnij ENT, aby wykonaé

.4 Dane

tabliczki ‘ Woezytaj z karty microSD wcze$niej zapisang kopie
.2 Wczytaj uzyt

.2 Wczytaj uzyt

<wybor > I~ Wybierz plik do wczytania i nacisnij ENT, aby wykonaé
.4 Dane ) . ) ) )
tabliczki ——— Woczytaj z karty microSD kopie zapisang podczas odbioru fabrycznego
.3 Przywroc fabr Nacisnij ENT, aby wykonac¢

.3 Przywroc fabr
<wybor > — Wybierz plik do wczytania i nacisnij ENT, aby wykonaé

Plik danych tabliczki znamionowej to plik tekstowy utworzony w edytorze bez formatowania, w formacie txt
(np. Notatnik).

Pliki uzytkownika znajduja sie w folderze ...\USR\LiftData\<ID>.txt
Plik przywracania znajduje sie w folderze ...\FACT\LiftData\*.txt
Przyktad pliku:

;24PK070161

#1:"5"

#2:"400"

#3:"40424/TORRESSS"

$4:"44444444444444"

#5:"55555555555555"

#6:"66666666666666"

gdzie:

; 0znacza komentarz

#1...#6 identyfikujg 6 wysSwietlanych wierszy:
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1: Liczba os6b

2: Udzwig

3: Numer referencyjny instalacji

4: pierwszy tekst przewijany

5: drugi tekst przewijany

6: trzeci tekst przewijany

Teksty sa ujete w podwdjny cudzystéw ", pusty tekst musi zawieraé spacje,
Plik nie musi koniecznie zawiera¢ wszystkich wierszy.

- 10 - Komunikaty

GMV - HLO1

10 Sygnalizacie Menu Zarzgdzanie komunikatami, synteza mowy, oswietlenie kabiny

1 Nazwy pieter Menu ustawien tekstu pozycji wyswietlanego dla kazdego przystanku

NN NN = Wybor pietra: 01, ...

.Uzyj przyciskéw i aby wybra¢ pietrod

ENT, aby wigczy¢ tryb edycji

.Uzyj przyciskéw ESC, i do wyboru znaku

(wyréwnaj do prawej teksty jednozbakowe, np.: >_1<)&
. ENT aby potwierdzi¢

1. Pietro:
> <

2 Synt t . I
s Menu ustawieh komunikatow gtosowych

1 Jezyk Kod jezyka komunikatéw gtosowych
NNN Obecnie mozna zatadowac tylko jeden jezyk jednoczesnie, ustawi¢ 000 lub 004

2 Glosnosc
NNN

Ustawienie gtosnosci audio

3 Komunikat poz. L Wybdr komunikatéw audio przypisanych do pozycji kabiny

1. Pietro: NN Ngrr_]er komur]ikqtu przypisany dp kazdego przystanku, 01...12
Uzyj przyciskéw i , aby wybra¢ pietrod
R ENT, aby wiaczyé tryb edyciji

Uzyj przyciskéw ESC, i do wyboru numerud
ENT, aby potwierdzi¢

4 Gong
XXX
5 Otwier. drzwi
6 Zamyk. drzwi Przypisanie komunikatéw do funkcji
7 Jazda w GORE Dla kazdej funkcji ustawi¢ zgdany kod komunikatu
8 Jazda w DOL Uzyj przyciskéw ESC, i do wyboru numerud ¢
9 Przeciazenie ENT, aby potwierdzic¢
10 Poza serwis.
11 Awaria
12 Pozar
3 Swiatlo kabiny Menu ustawienia natezenia reflektoréw 24V oswietlenia kabiny dla trzech
réznych sytuacji pracy
-1 Ruch ‘ Natezenie w trybie serwis z wywotaniami
*x 0= WYL, 10 = MAKS.
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-2 Postojowy | Natezenie po zakonczeniu postoju
= 0 = WYL., 10 = MAKS.
2 Awaria | W trybie zasilania awaryjnego
€ 0= WYL., 10 = MAKS.

STANDARDOWA NUMERACJA KOMUNIKATOW

001 - 010 Otwieranie drzwi 011 - 020 Zamykanie drzwi
021 - 030 Kierunek do gory 031 - 040 Kierunek w dot
041 - 050 Sygnat zatrzymania na pietrze - gong 051 - 060 Przecigzenie
061-070  Poza serwisem 071 - 080 Powrot na pietro w trybie
awaryjnym

081 - 090 - 091 - 100 -

101 - 105 Przystanek 1 106 - 110 Przystanek 2

111 - 115 Przystanek 3 116 - 120 Przystanek 4

121 - 125 Przystanek 5 126 - 130 Przystanek 6

131 - 135 Przystanek 7 136 - 140 Przystanek 8

141 - 145 Przystanek 9 146 - 150 Przystanek 10

151 - 155 Przystanek 11 156 - 160 Przystanek 12

161 - 165 - 166 - 170 -

171 - 175 - 176 - 180 -

181 - 185 - 186 - 190 -

- 11 - Timer

GMV - HLO1 _ _ _ R _
11 Timery Menu Zarzgdzanie komunikatami, synteza mowy, oswietlenie kabiny

-1 Timer Czas postoju na pietrze,

Postoj: x.xs 0..9s

-2 Timer Czas postoju po zadziataniu bariery/ogranicznika sity,

Posto]j kr.:x.xs

0..2s
-3 Timer maks. Maksymalny czas oczekiwania na rozpoczecie ruchu od zamkniecia drzwi,
Odjazd: x.xs
0...9s
-4 Timer Czas oczekiwania przed odestaniem na najnizsze pietro,

Cezslamde Luv o 0 ... 15' (0 = Odestanie wytgczone)

-5 Timer Czas przerwy miedzy automatycznymi wywotaniami na wszystkie pietra (test),
W0 EIBE@ 0 8 55553 0 ... 255s (0 = funkcja wytgczona)

-5 . Timer Czas oczekiwania na wylgczenie o$wietlenia kabiny po zakornczeniu postoju,
S @ele kalosssess 0 ... 255s (0 = OsSwietlenie kabiny zawsze wigczone)

- 12 - Service

Niektére podmenu menu Service wymagaja ustawienia trybu pracy Service, aby mogly dziataé.
&= Niektore parametry wymagajg wytaczenia wytgcznika FA, aby mozna je byto zmienic.
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Menu zarzadzania funkcjami specjalnymi

Menu ustawien:
Jezyk / Tryb pracy / Data i godzina

'Menu Jezyk

Aktualnie uzywany jezyk
Nacisnij ENT, aby go zmieni¢

Mozna wybraé¢ sposréd:
Wioski
English
xxxxxx tadowany do wyboru z karty microSD

Menu do zatadowania trzeciego jezyka z karty uSD sposrod dostepnych
Operacja do wykonania przy FA OFF

Wprowadzi¢ trzy ostatnie cyfry miedzynarodowego numeru kierunkowego

Nacisng¢ ENT, aby uruchomi¢ tadowanie lub ESC, aby anulowa¢
Nastepuje komunikat wyniku operacji:

btad odczytu!

wykonano!

Biad: brak pliku

Btad: brak uSD

' Ustawianie trybu pracy

Tryb pracy:
Wezwania
Instalacija

Service

' Ustawianie daty i godziny zegara

Ustawienie daty
Nacisnij ENT, aby zmieni¢

Wprowadzic:
dwie ostatnie cyfry roku

Miesigc

Dzien

Ustawienie daty
Nacisnij ENT, aby zmieni¢
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.1 Godzina | Wprowadzi¢:
XX Godzina
.2 Minuty — Minuty
XX
.3 Sekundy -
XX Sekundy

12 Serwis
.2 Polec.serwis.

Menu polecen ruchu operatoréw / kabiny / wywotan

.1 Drzwi

.2 Polec.serwis.

Sterowanie drzwiami (operatory)
Tryb pracy musi by¢ ustawiony na: Service

.1 Drzwi
.1 Drzwi 1

— Drzwi 1 (A)

.1 Drzwi 1

ESC >|< <[>

Sterowanie drzwiami
ESC klawisz ESC wychodzi z menu

>|< klawisz zamyka drzwi, utrzymaé¢ wcisniety &
<|> klawisz otwiera drzwi, utrzyma¢ wcidniety 1T

.1 Drzwi
.2 Drzwi 2

— Drzwi 2 (B) (sterowanie jak dla Drzwi 1)

.1 Drzwi
.3 Drzwi 3

— Drzwi 3 (C) (sterowanie jak dla Drzwi 1

N

Polec.serwis.
.2 Ruch GORA/DOL |

Sterowanie ruchem kabiny
Tryb pracy musi by¢ ustawiony na: Service

ESC GORA DOL

.2 Ruch GORA/DOL | | Sterowanie reczne Gora/Dot

ESC przycisk ESC wyjscie z menu
DOE przycisk Ruch w déi, przytrzymad 4

GORA przycisk Ruch w goére, przytrzymad i

.3 Wywolania

.2 Polec.serwis.

Sterowanie Wywotaniami
Tryb pracy musi by¢ ustawiony na: Wywotania

.3 Wywolanie

. Wybra¢ pietro i drzwi przyciskamii &

na pietrze: xxx Nacisnac¢ ENT, aby wykonaé¢ wywotanie

Wywotania sa wykonywane pojedynczo z zachowaniem czasu postoju

12 Serwis

Nacisna¢ ESC, aby wyjsc

UWAGA: To menu moze by¢ uruchomione réwniez z poziomu menu
1.3 1.10.2.4, naciskajac przycisk ENT aby wej$¢ i ESC aby wyjs¢

Menu Test UCM (A3) i DLV
Tryb pracy dla menu testowego musi by¢ ustawiony na: Service

‘ Test UCM (A3)
Podczas wykonywania tego testu odtaczy¢ ztgcze J7 na plytce XLB2001

.3 Test
.3 Test
.1 UCM (A3)
.1 UCM (A3)

ESC GORA DOL

Sterowanie reczne Géra/Dét
ESC przycisk ESC wyjs$cie z menu
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.4 Nauka szybu

.4 Nauka szybu
ENT = start

12 Serwis
.5 Prog.wejscia

.5 Prog.wejscia
.1 Funkcje

Menu akwizycji szybu z enkoderem
Tryb pracy musi by¢ ustawiony na Serwisowy i nie moze by¢ zadnych alarméw

Nacis$nij ENT, aby uruchomi¢ jazde:
1. jesli kabina nie znajduje sie juz na skrajnym pietrze dolnym, zjezdza w d6t do
momentu uzyskania SIZ Off i SRS Off.
Jesli juz znajduje sie na skrajnym pietrze dolnym, wjezdza do SDR Off i wraca
2. Wykonywany jest przejazd w gére do skrajnego pietra gérnego

3. Wykonywany jest przejazd w dét do najnizszego pietra
4. Jesli nie wykryto zadnych btedéw lub alarmoéw, procedura jest zakoriczona,
nacisng¢ ESC i zapisa¢ dane w menu 13.
Kody btedéw zwigzane z akwizycjg, ktére moga by¢ wyswietlane w tym menu:
01 : wiecej niz trzy przystanki w pasku

02 : liczba paskow < 2

03 : parametr impulséw enkodera poza zakresem

04 :

06 : liczba zliczonych paskéw rézna od oczekiwanej
08...16 : dtugos$¢ tasmy nr (err-6), tasma 2...10

33 : odlegto$¢ RS mniejsza niz ustawienie menu 5.5.1.1 (GORA V0)

34 : odlegto$¢ RD mniejsza niz ustawienie menu 5.6.1.1 (DOt VO)
97 : odlegtos¢ RD_off / RS_off < 100mm
98 : nieprawidtowy kierunek obrotéw

99 : drzwi niezamkniete/niezablokowane - przerwanie podczas ruchu

brak paska miedzy RD(off) a RS(off) podczas zjazdu

== PL Xurr (GMV)
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DO% przycisk Ruch w doét, przytrzymad g
GORA przycisk Ruch w gbére, przytrzymad @
.3 Test
.2 DLV Test elektrozaworu DLV
.2 DLV || Wybor trybu testowego:
.1 Tryb Normalny Test normalny, bez symulacji usterek VMD lub DLV
DLV ON Test z symulacja DLV ON
VMD ON Test z symulacja VMD ON
.2 DLV

Menu zarzgdzania funkcjami dla wej$¢ programowalnych i stupkéw dna szybu /

gtowicy szybu

<wejscie>

Menu ustawien wejs¢ z funkcjg programowalng

Przewijac liste wejs¢ przyciskamii &4

<funkcja> Nacisna¢ ENT i przewija¢ liste funkcji przyciskami i Nacisnacé
ENT aby przypisaé¢ funkcje do wybranego wejscia lub 41
Wejscia program. nacisna¢ ESC aby anulowa¢ operacje
I/01 NC (J19.1 ) Funkcja Opis
1/01 NO (J19.1 ) | || —777mmmm——= Brak funkcji przypisanej do wejscia
T/02 NC (J19.2 ) P.min NC Cisnienie minimalne instalacji
1/02 NO (J19.2 ) P.min NO Cisénienie minimalne instalacji
1/03 NO (J19.3 ) P.max NC Maksymalne cisnienie w instalacji
TI/03 NO (J19.3 ) P.max NO Maksymalne cisnienie w instalacji
PS1 NC (J10.2 ) Przeciazenie NC Przeciazenie kabiny
PS1 NO (J10.2 ) Przeciazenie NO Przeciazenie kabiny
PS2 NC (J10.3 ) Ochrona p.poz. 1 |Aktywacja sterowania z wystaniem kabiny na pietro #1
PS2 NO (J10.3 ) Przeciwpozarowy 1 |Aktywacja sterowania z wysitaniem kabiny na pietro #1
PS3 NC (J10.4 ) o
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PS3 NO (J10.4 )

Przeciwpozarowy 2 |[Aktywacja sterowania z powrotem kabiny na pietro #2

SE2_NC (J19.3 )

SE2 NO (J19.3 )

SE1_NC (J19.1 )

SE1 NO (J19.1 )

NC

Przeciwpozarowy 2 |[Aktywacja sterowania z powrotem kabiny na pietro #2
NO

Ogdlny NC Natychmiastowe zatrzymanie z biedem 057 (2)

0gdlny NO Natychmiastowe zatrzymanie z bledem 057 (2)

IN1 NC (J14.11)

Aktywacja zew.NC Wtaczenie akceptacji wywolan zewnetrznych

IN1 NO (J14.11)

IN2 _NC (J14.12)

IN2 NO (J14.12)

IN3 NC (J14.13)

IN3_NO (J14.13)

Zezwol. Zewn.NO Wiaczenie akceptacji wywolan zewnetrznych
MON-2CH 1 NC Monitorowanie 2CH 1
MON-2CH_1 NO Monitorowanie 2CH 1
MON-2CH_2 NC Monitorowanie 2CH 1
MON-2CH 2 NO Monitorowanie 2CH 1

.5 Prog.wejscia
.2 Pol.rozpory

Akw. dno szybu NC [Woda na dnie szybu

Woda na dnie NIE Woda na dnie szybu

Wiaczenie Int.NC Wiaczenie akceptacji polecen wewnetrznych

Wtaczenie Int.NO Wtaczenie akceptacji polecen wewnetrznych

Poza serwis.l NC Poza serwisem na pietrze po zakonczeniu polecen
wewnetrznych

Poza serwis.l NO Poza serwisem na pietrze po zakonczeniu polecen
wewnetrznych

Sejsmiczny Podst. [Czujnik sejsmiczny fali pierwotne]
NC

Sejsmiczny Podst. [Czujnik sejsmiczny fali pierwotne]
NO

Sejsmiczny Wtor. Czujnik sejsmiczny fali wtdrnej
NC

Sejsmiczny Wtor. Czujnik sejsmiczny fali wtdrnej
NO

Sejsmiczny Abl. Czujnik sejsmiczny wilaczenia windy
NC

Sejsmika wyt. NIE |Czujnik sejsmiczny wiaczenia windy

Menu ustawienia polaryzacji wej$¢ Wytgcznikbw Mechanicznych Dna Szybu i
Gtlowicy (stupki lub rozpory)

.2 Pol.rozpory
NIE

| NO styk normalnie otwarty przy aktywowanym zatrzymaniu
NC styk normalnie zamkniety przy aktywowanym zatrzymaniu

12 Serwis
.6 Prog.Wyjscia

.6 Prog.Wyjscia
.1 Polecenie LE

Menu ustawiania wyjs¢ programowalnych szafy sterowniczej i dachu kabiny

Menu ustawiania polaryzacji sterowania oswietleniem awaryjnym przy
oswietleniu kabiny 230Vac

.1 Polecenie LE
NIE

NO styk normalnie otwarty
NC styk normalnie zamkniety

.6 Prog.Wyjscia
.2 Szafa ster.

Menu ustawiania wyj$¢ programowalnych szafy sterowniczej

<wyjscie>
<funkcja>

| | Przegladaj liste wyjS¢ za pomoca, przyciskow i 8 4
Nacisna¢ ENT i przeglada¢ liste funkcji za pomocg przyciskdw i

Nacisna¢ ENT, aby przypisa¢ funkcje do wybranego wyjscia lub 41

Wyijscia programowalne

nacisna¢ ESC aby anulowaé operacie

|Funkda Opis
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I/01 (Ji19.1r ) | || = —mmmm—m—————- Brak funkcji przypisanej do wejscia

I/02 (J19.2 ) 01: O$wietlenie Oswietlenie kabiny NC (przekazZnik zewnetrzny)
kabiny

I/03 (J19.3 )

02: W Winda w eksploatacji
eksploatacii

OUT AC (J20.3 )

03: Filtr alarm. Filtr alarmowy

04: $lizg. zwrot |Elektroélizgacz

05: Wentylacja Wentylacja kabiny
06: Nagrzew. Nagrzewanie oleju
Oleju
07: Alarm Powtdrzenie wejscia alarmu
08: Reset SPT Reset urzadzenia bistabilnego klucza awaryjnego drzwi
09: Alarm AI Powtdrzenie alarmu wystanego przez kombinator
.6 Prog.Wyjscia o ) o
.3 Dach kabiny [ Menu ustawiania wyjs¢ programowalnych szafy sterowniczej
<wyjscie> Przegladaj liste wyj$¢ za pomoca przyciskow i & ft
<funkcja> Nacisna¢ ENT i przewijac¢ liste funkcji za pomoca przyciskéw i
Nacisna¢ ENT, aby przypisa¢ funkcje do wybranego wyjsécia lub 41
Wyijscia programowalne nacisnaé¢ ESC aby anulowaé¢ operacje
OUT-04 (JT24 ) Funkcja Opis

——————————— Brak funkciji przypisanej do wejscia

01: Oswietlenie Oswietlenie kabiny NC (przekaznik zewnetrzny)
kabiny
02: w Winda w eksploatacji

eksploatacii

03: Filtr alarm. Filtr alarmowy

04: $lizg. zwrot Elektroslizgacz

05: Wentylacja Wentylacja kabiny
06: Nagrzew. Nagrzewanie oleju
Oleju
07: Alarm Powtdrzenie wejscia alarmu
08: Reset SPT Polecenie reset bistabilnych SPT (0,5/20s)
12 Serwis
.7 Param. uSD I~ Menu zarzadzania parametrami na karcie microSD
-7 Param. usD | Zapisz kopie aktualnych parametrow
-1 Zapisz uzytk Nacisnij ENT, aby rozpoczaé zapisywanie
.1 Zapisz uzytk Nastepuje komunikat wyniku operacii:
btad zapisu!
wykonano!

Btad: brak uSD

-7 Param. uSD | Wybor i wezytanie kopii wezesniej zapisanych parametréw
-2 Wzl tZyt Czynnos$¢ do wykonania przy FA OFF

.2 Wczytaj uzyt Jesli na karcie microSD znajdujg sie pliki w folderze USR, uzyj przyciskéw i do
wyboru,

ENT do uruchomienia

ESC do anulowaniad ¢

Nastepuje komunikat wyniku operaciji:

btad odczytu!

wykonano!

Btad: brak uSD
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.7 Param. uSD

.3 Przywroc fabr|

Wybor i wezytanie kopii parametréw fabrycznych
Czynnos$¢ do wykonania przy FA OFF

.3 Przywroc fabr

Jesli na karcie microSD znajdujg sie pliki w folderze FACT, uzyj przyciskow i do
wyboru,
ENT do uruchomienia

12 Serwis
.8 Aktual.

oprog

.1 wybor

.8 Aktual. oprog

ESC do anulowanial

Nastepuje komunikat wyniku operaciji:

btad odczytu!

wykonano!

Btad: brak uSD

Sprawdzi¢ i ewentualnie zmienié¢ tryb pracy;

fabrycznie jest
normalnie ustawiony na Instalacja

Menu aktualizacji oprogramowania karty XLB2001
Czynno$¢ do wykonania przy FA OFF

Nacisng¢ ENT aby wybrac plik, ESC aby anulowac

.3 Przywroc fabr

Jesli na karcie microSD znajduja sie pliki w folderze fw_upg, uzy¢ przyciskow i
| aby wybra¢,

12 Serwis
.10 PIN

.10 PIN
.1 Ustaw PIN

ENT aby rozpocza¢ aktualizacje
ESC aby anulowa¢d &t
Nastepuje komunikat wyniku operaciji:
btad odczytu!
aktualizacja , karta uruchamia sie ponownie po
zakonczeniu (ok. 20s)
Btad: brak uSD

Menu zmiany PIN do uzywania PTO1 w trybie modyfikacji, wartos¢ fabryczna
0000 (zawsze dozwolone)

Nacisng¢ ENT aby zmienic biezgcg warto$¢, ESC aby anulowad

.1 Ustaw PIN
XXXX

Uzy¢ przyciskéw i ESC aby ustawi¢ warto$¢
nacisng¢ ENT aby potwierdzi¢ i wyjs¢ & &t

.10 PIN
.2 Zapisz PIN

Nacisnij ENT, aby zapisa¢ (wymaga potwierdzenia), ESC aby anulowac

.2 Zapisz PIN

ESC=NIE ENT=TAK

Nacisnij:
|| ENT, aby zapisa¢ na state

12 Serwis
.11 Liczniki

.11 Liczniki
.1 Zerowanie

ESC, aby anulowa¢
UWAGA: nie mozna zresetowa¢ w przypadku zapomnienia, konieczna jest

wymiana XLB2001

Menu zarzadzania licznikami

Menu do indywidualnego zerowania kazdego licznika

.1 Zerowanie

| Uzyj przyciskéw i ESC, aby wybra¢ licznik do wyzerowania i
nacisnij ENT, aby potwierdzi¢, pojawi sie prosbha o potwierdzenie zerowania 4 &t
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.1 Starty GORA
.2 Starty DOL
.3 Dorycht. GORA
.4 Dorycht. DOL
.5 Awaria
.6 Konserwacija
.1 Wyzerowac? ENT, aby potwierdzié¢ wyzerowanie
ESC=NIE ENT=TAK | ESC, aby anulowac
.11 Liczniki : | Menu zarzadzania licznikiem konserwacji planowanej
.2 Konserwacja (Usterka 030)
.1 Ustawione Ustawienie liczby przejazdéw / 10, po osiagnieciu ktérej winda przechodzi w tryb
00000 || poza serwisem na pietrze z kodem usterki 030.
Uzyj przyciskéw i ESC, aby ustawi¢ nowg wartos$¢, a ENT, aby potwierdzi¢

(warto$¢ 0000 = funkcja wytaczona) 4

.2 Pozostale

X% — Wyswietla liczbe pozostatych przejazdéw / 10

12 Serwis

.12 Temp. szafy | Menu ustawienia progu alarmu temperatury szafy sterowniczej (Usterka 013)
.1 Prog . ‘ Uzyj przyciskéw i ESC, aby ustawi¢ warto$¢ 8 £
Alarm: 50°C Warto$¢ 00°C wytgcza alarm

12 Serwis

.13 Podgrz.oleju[  Menu polecen ruchu operatoréw / kabiny / wywotan
-13 Podgrz.oleju Tryb zarzadzania programowalnym wyjsciem grzatki oleju:
OFF OFF: zawsze wylgczone

ON: zawsze wigczone, przetaczanie ON/OFF realizowane w termistorze
PTC: wyjscie sterowane czujnikiem temperatury oleju

wigcza sie przy temp. < 16°C, wylgcza sie przy temp. > 24°C

Wymaga czujnika temperatury zamiast termostatu
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9 Identyfikacja problemow potaczenia CAN

Nexus CAN

Nexus wykorzystuje interfejs CAN z protokotem CANopen DS417 (https://www.can-cia.org) z
wlasnymi rozszerzeniami protokotu LSS do automatycznego mapowania urzadzen.
9.1 Linie CAN

Ptytka XLB2001 obstuguje dwie oddzielne linie CAN:
* CANL1: Dach kabiny / COP
* CAN2: Urzadzenia na pietrach

Obie linie sg ekranowane i zakoriczone rezystorem 1200hm z jednej strony na ptytce XLB2001, a z drugiej
strony na plytce XLB2002 (CANL1) i na najdalszej ptytce XLB2003 (CAN2) (ostatnie lub pierwsze pietro w
zaleznosSci od potozenia szafy sterowniczej).

9.2 Led

Diody LED CANopen: diody wysSwietlaja stan potaczenia z punktu widzenia urzadzenia, zgodnie ze
specyfikacja CiA DS303.3.

Niektore plytki majg oddzielne diody LED zielong (RUN) i czerwong (ERROR), inne tylko jedng diode LED
(STATUS).

Diody LED CAN na ptytce XLB2001 pokazuja stan obu linii z priorytetem dla linii CAN1.
9.2.1 Sytuacje typowe

ZIELONA gﬂiRW Stan

ON OFF Magistrala OK, funkcjonowanie prawidtowe

ON 2 FLASH | Magistrala OK, urzadzenie wczesniej podtaczone nie wysyta heartbeat
2 FLASH |OFF Magistrala OK, oczekiwanie na komunikacje

OFF ON Magistrala KO, problem sprzetowy na magistrali

BLINK BLINK Magistrala OK, protokét LSS aktywny na urzadzeniu

9.3 Diagnostyka CAN na PTO1
Menu 1.13 pokazuje diagnostyke CAN:

13 stan CAN . R
Menu diagnostyki linii CAN

.1 CAN1 Stan moze by¢:

1 AKTYWNY |+ O INATTIVE: linia CAN nieaktywna (np. winda w trybie instalacji)
» 1 ACTIVE: linia CAN aktywna z prawidtowym funkcjonowaniem.
« 2 PASSIVE: Linia CAN aktywna bez podtaczonych urzadzen

* 3 WARNING: Ostrzezenie, sygnaty CAN_H i/lub CAN_L zaktécone
* 4 BUSOFF: magistrala niezakoriczona (1200hm)

i/lub przerwanie CAN_h / CAN_L

lub przerwa lub zwarcie

.2 CAN2 Stan moze by¢:

1 AKTYWNY |+ O INATTIVE: linia CAN nieaktywna (np. winda w trybie instalacji)
* 1 ACTIVE: linia CAN aktywna z prawidtowym funkcjonowaniem.
» 2 PASSIVE: Linia CAN aktywna bez podtgczonych urzadzen

* 3 WARNING: Ostrzezenie, sygnaty CAN_H i/lub CAN_L zaktécone
* 4 BUSOFF: magistrala niezakoriczona (1200hm)

i/lub przerwanie CAN_h / CAN_L

lub przerwa lub zwarcie

-3 Urzadzenia Menu wizualizacji wykrytych urzadzen CAN i stanu potgczenia
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(NNN) XLB NNN adres wezta
aaa bbb Fxx Dxx XLB kod karty

aaa liczba utrat heartbeat od wigczenia (przerwy czasowe)
bbb stan potaczenia

000 = zmapowana wczes$niej ale niepodtgczona

065 = OK

129 = zmapowana przy wigczeniu ale niepodigczona obecnie
Fxx Nr przypisanego pietra (jesli dotyczy)

Dxx Nr przypisanych drzwi (jesli dotyczy)

Po naci$nieciu ENT mozliwe jest wyswietlenie szczegdtowych informacji wezta:

(025) XLB2005 | Jak powyzej: Adres wezta i Nazwa karty
NX_DMB_XLB2005.0 Nazwa logiczna urzadzenia
HVO1RO01

Wersja Hardware
PC: 00050001 \éVe:ijatSé)ft(\jNare
RN: 00010001 roduct ode
SN: 28D8998B Revision Number
Serial Number

S1VO2R03

9.4 Rozwigzywanie problemoéw CAN

Gdy podczas uruchamiania instalacji wystepujq problemy z komunikacjg CAN, nalezy
przeprowadzi¢ doktadng analize sytuacji, aby unikna¢ czesto btednych wnioskow, ktore
powodujg strate czasu.

Nalezy pamietaé, ze funkcje menu 8 i 9 sg wykonywalne tylko wtedy, gdy odpowiednia linia
CAN dziata prawidtowo i nie pomagajg w rozwigzywaniu problemow sprzetowych.

9.4.1 CAN1

9.4.1.1 Btad 200 / 201

Plytka XLB2002:

Jesli w diagnostyce PT01 stan CAN1 nie jest stabilnie ustawiony na ACTIVE lub jest na PASSIVE lub BUS
OFF, oznacza to, ze potaczenie nie jest prawidtowe.

1. Odtaczy¢ COP od XLB2002, jesli XLB2002 staje sie operacyjna, przeprowadzi¢ analize XLB2016 i
potaczenia z XLB2002, w przeciwnym razie

2. Sprawdzié, czy ptytka XLB2002 jest zasilana:

1. zoMa dioda LED (PWR) zgaszona:
sprawdzi¢ zasilanie 24V na flex XLB2002

1. jesli obecne, odtaczy¢ wszystkie potaczenia z wyjatkiem flex, jesli zétta dioda LED
zgaszona mozliwa uszkodzona ptytka
3. Dioda LED CAN XLB2002

1. Zielona MIGANIE lub Czerwona WELACZONA:
Sprawdzi¢ potgczenie kabla flex:

1. Odfgczy¢ zasilanie gtdwne

2. zmierzy¢ rezystancje CAN_H - CAN_L na kablu flex po stronie XLB2001: powinna wynosic¢
okoto 60 Ohm

1. jesli zmierzono 120 Ohm => przerwanie kabla flex
2. jesli zmierzono 0 Ohm => kabel flex zwarty
Plytka XLB2016
1. Sprawdzi¢, czy ptytka jest zasilana:
1. dioda LED z6tta (PWR) zgaszona:
sprawdzi¢ kabel potaczeniowy z XLB2002
2. Dioda LED CAN XLB2016

1. Zielona MIGAJACA lub Czerwona WEACZONA:
Sprawdzi¢ kabel potgczeniowy
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9.4.2 CAN2
Linia CAN2 ma zmienng liczbe potaczen w zaleznosci od liczby przystankéw i rozcigga sie od
ptytki XLB2001 do najdalej potozonej XLB2003.
Do diagnostyki sprawdzi¢ menu diagnostyki 1.13.2 oraz diody LED na urzadzeniach w stacjach
przywotania
Sygnaly i zasilanie uzywane przez CAN2 s dostepne na ztaczu J19:

e ]19.4: +24V

 J19.5: CAN_L

e J19.6: CAN_H

« J19.7: 0V

Przypadek 1: Jedna stacja przywotania pietrowego nie dziata
Jesli pozostate stacje przyciskowe dziatajg prawidtowo:
1. sprawdzi¢ stan diod LED komunikacji wadliwej stacji przyciskowej:
» Zielona ON, Czerwona OFF (ON jesli tylko jedna dioda LED)
potaczenie CAN OK => sprawdzi¢ konfiguracje stacji przyciskowej
+ wszystkie wytaczone:
sprawdzi¢ kabel od XLB2003 do urzadzenia (zasilanie)
e Zielona ON, Czerwona 2 x Flash lub Zielona 2 x Flash, Czerwona OFF:
sprawdzi¢ kabel od XLB2003 do urzadzenia (potaczenia CAN)
Przypadek 2: Wszystkie stacje przywotania pietrowego nie dziataja
Nalezy ustali¢, czy problem jest spowodowany przez stacje przywotania z odpowiednim kablem
blokujacym linie CAN2, czy linia CAN2 jest uszkodzona w potaczeniach XLB2001 ~ XLB2003.
Sprawdzi¢ diody LED CAN na stacjach przywofania pietrowego:
» zgaszone na XLB2010 i XLB2005:
» sprawdzi¢ zasilanie 24V szybu na XLB2001 i czy dociera do wszystkich ptyt
XLB2003.
+ zapalone:
e sprawdzié, czy wszystkie kable R145 sg prawidtowo wiozone, poczagwszy od ptyty
XLB2001
« odiaczy¢ wszystkie stacje przywotania pietrowego od odpowiednich ptyt XLB2003 i
podtaczac je pojedynczo.
Jesli zostanie wykryta jedna lub wiecej wadliwych stacji przywotania, sprawdzic¢
odpowiedni kabel potgczeniowy z XLB2003
* patrz nastepny
9.4.2.1 Test linii CAN2
Jesli problem nadal wystepuje, sprawdzi¢ stan gtéwnej linii CAN2, od XLB2001 do wszystkich
XLB2003:
1. Odtaczy¢ zasilanie gtéwne
2. Wszystkie kable R145 muszg by¢ podtaczone.
Zmierzy¢ rezystancje CAN_H - CAN_L na XLB2001.1J19.5/6, powinna wynosi¢ 60 Ohm
» jesli zmierzono 120 Ohm, oznacza to, ze linia jest przerwana; nalezy sprawdzié, czy
wszystkie potaczenia na kablu RJ45 od XLB2001 do wszystkich XLB2003 sg
prawidtowo podtaczone i nie s pod naprezeniem.
« Jesli zmierzone wartosci sg bliskie 0 Ohm, oznacza to, ze CAN_H i CAN_L sg zwarte
w dowolnym odgatezieniu lub urzadzeniu; nalezy zastosowac te sama procedure jak
dla OV i 24V.
«  jesli zmierzono inne wartosci, sprawdzi¢, czy CAN_H i CAN_L nie sq zwarte z
zasilaniem 0V lub 24V.
Wykona¢ pomiar miedzy XLB2001.J19.5/6 a XLB2001.J19.7 (0V) oraz miedzy
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XLB2001.]J19.5/6 a XLB2001.119.4 (24V)
Jesli zostanie wykryte zwarcie:
1. wyjac kabel RJ45 z karty XLB2001 i sprawdzi¢, czy zwarcie znika; w
przeciwnym razie karta XLB2001 jest uszkodzona

2. wiozy¢ kabel R145 do XLB2001 i wyja¢ kabel R145 wychodzacy z pierwszego
XLB2003

1. powtdrzyc test zwarcia
- jesli wynik negatywny, przej$¢ do nastepnego XLB2003
« jesli wynik pozytywny, odtgczy¢ kabel stacji przyciskowej od XLB2003
i powtdrzyc test
« jesli wynik pozytywny => zwarcie jest na XLB2003, sprawdzi¢ i
ewentualnie wymienic
- jesli wynik negatywny => sprawdzi¢ kabel XLB2003 - stacja
przyciskowa i urzadzenie w stacji przyciskowej
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10Identyfikacja problemow potaczen odgatezien pieter

1 CAN_H

2 CAN_L
3 485_A (nieuzywany)
4 Zamek 1

120 Ohm CAN
Q tylko na kartach
XLB2003.2-3-4-5

(ostatnia karta)

RJ45 TEST R

0000

1234

CEO ° [CANCoo ] om
Q r=xis @
WWW. NE)(U_:LII'T.COM

LT
XLB2003.[]

5 Zamek 2

6 485_B (nieuzywany)
7 SPK_IN (z gérnego)
8 JS.2 (Syrena)

Mostek kluczy
awaryjnych 0 Ohm
tylko na kartach

XLB2003.2-3-4-5
(ostatnia karta)

1 CAN_H = 5 Zamek 2

2 CAN_L Y 1003 6 485_B (nieuzywany)
3 485_A (nieuzywany) RJ45 TEST RJ45 TES 7 SPK_OUT (dolne)
4 Zamek 1 8 JS.2 (Syrena)
www.nexuslift.com N=EXUS 51z58




52/58

Xurr (GMV)
INsTALACIA, UzyTKOowANIE | KONSERWACJA

XLMN_HLO1_PL_VO1R02

10.1Test klucza awaryjnego SPK - Ziacza JK

Sygnat to 0 V powstajacy na karcie najdalej od szafy sterowniczej (XLB2003.2-3-4-5) i
przechodzacy przez wszystkie karty potaczone kablem RJ45.

10.1.1Wyszukiwanie usterki
Przy wytgczonej szafie sterowniczej.

# Test

Usterki / Sposob usunigcia

1 Na ptytce najdalej od szafy sterowniczej (XLB2003.2-3-4-
5): Sprawdzi¢ ciggtos¢ miedzy SPK_IN a PE lub 0V

Jesli brak, sprawdzi¢, czy wszystkie ztgcza Jl i JO plytek sg
dobrze podtaczone
Sprawdzi¢, czy zamontowany jest moStek

2 | Sprawdzic¢ ciggto$¢ miedzy SPK_OUT a PE

Jesli brak, sprawdzi¢ klucz/e JK i okablowanie tego pietra

3 Przejs$¢ do ptytki XLB2003 ponize;j.
Sprawdzi¢ ciggtos¢ miedzy SPK_IN a PE

Jesli brak, sprawdzi¢ czy kabel RJ45 jest dobrze wtozony

4 Sprawdzi¢ ciggtos¢ miedzy SPK_OUT a PE

Jesli brak, sprawdzi¢ klucz/e JK i okablowanie tego pietra

5 Powtorzy¢ punkty 3 i 4 az do dotarcia do ptytki najblizszej
szafy sterowniczej.

Jesli OK, sprawdzi¢ kabel RJ45 dochodzacy do szafy
sterowniczej, czy jest dobrze wiozony po obu stronach

10.2Test syreny

10.2.1Syrena nie dziata
10.2.2

# Test

Usterki / Sposob usuniecia

1 | Sprawdzi€, czy po nacisnigciu przycisku Alarm w kabinie
zapala sie ikona dzwonka na wyswietlaczach kabiny i
pietra

Jesli nie, sprawdzic:

1.  Przycisk alarmowy — ptytka XLB2016

2. Pofaczenie XLB2016 (Kabina) — XLB2002 (Dach)
Miedzy JT16.X i JT16.Y musi by¢ odczyt 24V po
nacisnieciu przycisku

3. Powtorzy¢ pomiar w szafie sterowniczej w celu
sprawdzenia przewodu elastycznego.
Miedzy J5.X i J5.Y musi by¢ odczyt 24V po nacisnieciu
przycisku

2 Sprawdzi¢, czy syrena nie jest uszkodzona

Sprawdzi¢ obecnos¢ 24V miedzy JS.1i PE.

Przy syrenie podtgczonej do ztgcza JS na tej samej ptytce
wykonaé zwarcie miedzy punktem testowym Sirena i PE

3 Podtaczy¢ syrene do plytki XLB2003 najblizszej szafy
sterowniczej i nacisng¢ przycisk Alarm

Nie dzwoni: sprawdzi¢ kabel RJ45 w kierunku szafy sterowniczej
po obu stronach

Dziata: powt6rzy¢ test na ptycie XLB2003 na wyzszym pietrze az
do zadanego pietra, sprawdzajac kabel RJ45 taczacy z plyta
ponizej po obu stronach

11Tag NFC

Tagi NFC zastepuja tradycyjne klucze stykowe technologia zblizeniowa.

Rozszerzajg rowniez mozliwe zastosowania.

Do uzytkowania wymagany jest czytnik RFID, kt6ry jest umieszczany wewnatrz stacji przywotania
pietrowego i/lub panelu sterowania kabiny w sposéb catkowicie niewidoczny.

11.1Przewidziane tryby

Podobnie jak w przypadku kluczy mechanicznych przewidziane sg nastepujgce tryby aktywaciji:
*  Monostabilny, poréwnywalny z kluczem jednopozycyjnym / jedno wyjecie
« Bistabilny, poréwnywalny z kluczem dwupozycyjnym / dwa wyjecia

* Mono i Bistabilny, mozliwe oba tryby
11.2 Aktywacja

Zblizajgc Tag do stacji przyciskowej w obszarze czytnika, zapala sie cztery niebieskie diody LED wskazujgce

odczyt.

Utrzymujac Tag przez okoto 2s aktywuje sie tryb monostabilny, przez ponad 5s aktywuje/dezaktywuje sie

tryb bistabilny.

Jesli kod identyfikacyjny Tag (ID) zostanie rozpoznany wsrod zarejestrowanych w aplikaciji i jest wazny dla
danej stacji przyciskowej, rozpoznanie zostaje zasygnalizowane poprzez:
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* na stacjach przywotania pietrowego:
> migajgca zielona dioda LED: aktywacja monostabilna
o stala zielona dioda LED: aktywacja bistabilna
o  stala czerwona dioda LED: dezaktywacja
* na panelu sterowania kabiny:
o migajgca zielona kidédka: aktywacja monostabilna
o zielona ktédka stata: aktywacja bistabilna
o czerwona ktédka stata: wytgczone

11.3 Funkcje przewidziane
Obecnie przewidziane sg nastepujgce funkcje:

# Opis

01 Wigczenie wywotania kabiny
Na wszystkich pietrach lub tylko na niektorych

02 Wigczenie wywotania pietra/pieter
Na wszystkich pietrach lub tylko na niektérych

03 Sterowanie rezerwowane

04 Poza serwisem

05 Wywotanie pietra bez przycisku

Ogolnie rzecz biorac, przez tryb monostabilny rozumie sie, ze funkcja pozostaje wazna do momentu
zakonczenia zadanego dziatania.
Przykfad: funkcja 01 wigcza wezwania wewnetrzne i pozostaje aktywna do momentu dotarcia na
zarezerwowane pietro i otwarcia drzwi.
Po wigczeniu szafy sterowniczej oraz w stanie poza serwisem wszystkie funkcje aktywne w trybie
monostabilnym zostajg anulowane.
11.4 Przypisanie Tag / Funkcja
Do kazdego tagu mozna przypisac jedng lub wiecej funkcji oraz okresli¢ pietro/wejscie rozpoznania i/lub
dziatania.
Na przyktad ten sam tag moze by¢ uzyty do wiaczenia wezwania na pietro po odczytaniu na stacji
przywotania pietrowego oraz do wtaczenia okreslonego wezwania kabiny po odczytaniu na panelu
sterowania kabiny.
Przewidziane sg dwa tryby konfiguraciji:
« Tryb Prosty
dla podstawowych powigzan

+ Tryb Zaawansowany
dla ztozonych powiazan
11.4.1Kody Powiazan w 'Trybie Prostym’, funkcja 01:Wlaczanie wywotan kabiny

100 Wiacz / Wytacz wszystkie pietra drzwi 1-2-3

101 Wiacz / Wytacz wszystkie pietra drzwi 1

102 Wiacz / Wytacz wszystkie pietra drzwi 2

103 Wiacz / Wytacz wszystkie pietra drzwi 3

104 Wiacz / Wytacz wszystkie pietra drzwi 1-2

105 Wiacz / Wytacz wszystkie pietra drzwi 1-3

106 Wiacz / Wytacz wszystkie pietra drzwi 2-3
110 Wiacz / Wytacz tylko pietro 1 drzwi 1-2-3

111 Wiacz / Wytacz tylko pietro 1 drzwi 1

112 Wiacz / Wytacz tylko pietro 1 drzwi 2

113 Wiacz / Wytacz tylko pietro 1 drzwi 3

114 Wiacz / Wytacz tylko pietro 1 drzwi 1-2

115 Wiacz / Wytacz tylko pietro 1 drzwi 1-3
116 Wiacz / Wytacz tylko pietro 1 drzwi 2-3
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120 Wiacz / Wytacz tylko pietro 2 drzwi 1-2-3

121 Wiacz / Wytacz tylko pietro 2 drzwi 1

122 Wiacz / Wytacz tylko pietro 2 drzwi 2

123 Wiacz / Wytacz tylko pietro 2 drzwi 3

124 Wiacz / Wytacz tylko pietro 2 drzwi 1-2

125 Wiacz / Wytacz tylko pietro 2 drzwi 1-3

126 Wiacz / Wytacz tylko pietro 2 drzwi 2-3

180 Wiacz / Wytacz tylko pietro 8 drzwi 1-2-3

181 Wiacz / Wytacz tylko pietro 8 drzwi 1

182 Wiacz / Wytacz tylko pietro 8 drzwi 2

183 Wiacz / Wytacz tylko pietro 8 drzwi 3

184 Wiacz / Wytacz tylko pietro 8 drzwi 1-2

185 Wiacz / Wytacz tylko pietro 8 drzwi 1-3

186 Wiacz / Wytacz tylko pietro 8 drzwi 2-3

Kody skojarzen w 'Trybie prostym’', funkcja 02: Wlaczanie wywotan pieter
1.1.1 Kody skojarzen w 'Trybie prostym’, funkcja 03: Jazda zastrzezona

200 Wiacz / Wytacz wszystkie pietra drzwi 1-2-3

201 Wiacz / Wytacz wszystkie pietra drzwi 1

202 Wiacz / Wytacz wszystkie pietra drzwi 2

203 Wiacz / Wytacz wszystkie pietra drzwi 3

210 Wiacz / Wytacz tylko pietro 1 drzwi 1-2-3

211 Wiacz / Wytacz tylko pietro 1 drzwi 1

212 Wiacz / Wytacz tylko pietro 1 drzwi 2

213 Wiacz / Wytacz tylko pietro 1 drzwi 3

220 Wiacz / Wytacz tylko pietro 2 drzwi 1-2-3

221 Wiacz / Wytacz tylko pietro 2 drzwi 1

222 Wiacz / Wytacz tylko pietro 2 drzwi 2

223 Wiacz / Wytacz tylko pietro 2 drzwi 3

280 Wiacz / Wytacz tylko pietro 8 drzwi 1-2-3

281 Wiacz / Wytacz tylko pietro 8 drzwi 1

282 Wiacz / Wytacz tylko pietro 8 drzwi 2

283 Wiacz / Wytacz tylko pietro 8 drzwi 3

11.4.2Kody skojarzen w 'Trybie prostym’', funkcja 04: Poza serwisem

| 300 | Sterowanie rezerwowane

11.4.3Kody skojarzen w 'Trybie prostym’', funkcja 05: Wywotanie na pietro

| 400 | Poza serwisem

11.4.4Kody skojarzen w 'Trybie prostym', funkcja 05: Wywotanie na pietro

1500 |tbd
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1.2 Procedura
W razie potrzeby zaktualizowa¢ oprogramowanie na ptytce XLB2001.
1. Wyzerowac istniejgcg tabele, aby usunaé ewentualne wczesniejsze zapisy, menu 2.14.3.3
Wszystkie zapisane konfiguracje zostang usuniete
Zrobic to tylko przy pierwszym uruchomieniu lub gdy rzeczywiscie chce sie usungg tabele.
2. Weczyta¢ nowe TAG-i:
a. Wybra¢ menu 2.14.1 Nowy
Wybrac¢ 2.14.1.1 Odczyt TAG
Wybrac¢ 2.14.1.1.1 Rozpocznij odczyt
wczytac na stacji przyciskowej wszystkie TAG-i (maks. 5), ktére majg wykonywacé te sama
czynnosg.

b. Po wczytaniu wszystkich TAG-6w dla tej samej funkcji
nacisng¢ ESC tylko 1 raz, aby zakoriczy¢ odczyt i przejs¢ do konfiguraciji.
c. Nacisng¢ , aby przejs¢ do menu 2.14.1.2 Ustaw i nacisng¢ ENTJ
d. wybra¢ 1 Tryb prosty, ENT
e. ustawi¢ zadang funkcje, &
f.  ustawi€ tryb (monostabilny / bistabilny / mono-bistabilny), &
g. dodaj konfiguracje

nacisnij ENT, aby dodac¢

h. nacisénij ESC kilkakrotnie, aby zamkna¢ odczyt/ustawienie i wrécié do
menu
.14 TAG NFC

3. Zapisac Tabele menu 2.14.3.1
Jesli trzeba doda¢ nowe TAG-i, powtorzy¢ punkty 2 i 3.
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12Nowe TAG-i

/[ GMV - NX HLO1)

L ImzitzlacTa Lista parametréw / Menu menu Konfiguracja

.9 Drzwi str. 2
.10 Drzwi str.3
.11 Sterowanie
.12 EN81.70

.13 Szyb

\ .14 Tagi NFC /

.14 Tagi NFC N
-1 Nowy Nowe powigzania

.2 Zmiany | Modyfikacje istniejgcych powigzan
.3 Tabela TAG /  Zzarzadzanie Tabelg

12.1 Modyfikacje tagow TAG / zapisanych powigzan

e N
.14 Tagi NFC . ;

.1 Nowy | Menu nowych powigzan
~ /

.1 Nowy Nowe powigzania

.1 Odczyt TAG

.2 ID reczne .1 odczyt TAG przez stacje przyciskowa

Nowe powigzania
.1 Odczyt TAG

.1 Start odczytu

TYLKO PRZY OPUSZCZONYM WYLACZNIKU FA

g gizzygzw;}iab Przewija¢ przyciskami i aby wyswietli¢ parametr $1

c wi zybu . . 2

"1 Dol szybu Nacisna¢ ENT aby aktywowac¢ podmenu

.5 Rozruch

.6 Regulacja UWAGA:

oprrvstane Z WYJATKIEM MENU 14 TAG NFC,

PO DEZWL SEE. 4 PARAMETRY TEGO MENU MOGA BYC MODYFIKOWANE

/ .2 reczne wprowadzenie TAG ID (odczyt TAG wykonany innym urzadzeniem)

Wybrac¢ aby rozpocza¢ akwizycje TAG przez stacje przyciskowg (maks. 5

TAG naraz)
.1 Start odczytuy
.1 ESC=>Stop Zblizy¢ TAG do stacji przyciskowej i przytrzymac przez kilka sekund.
01 >nnnnnnnn< Kod zostanie wysSwietlony
02 >nnnnnnnn< Nacisng¢ ESC (1 raz) aby zakonczy¢ odczyt TAG na stacji przyciskowej
03 >nnnnnnnn<
04 >nnnnnnnn< Wyswietlane sg odczytane TAG ID
05 >nnnnnnnn< podwdjne odczyty sa automatycznie odrzucane.

Zaleca sie zanotowac kody TAG ID dla ewentualnych zmian

www.nexuslift.com N=EXUS

56 z 58



=m PL Xurt (GMV)

6715 InsTALACIA, UzyTkowaNiE | KONSERWACJIA XLMN_HL01_PL_VO1R02
.1 Odczyt TAG

.2 Ustaw Tryb wprowadzania powigzan dla wszystkich odczytanych TAG (1...5)

.1 Tryb prosty

.2 Tryb zaawans. 1. Tryb prosty

2. Tryb zaawansowany

Tryb prosty:

e D)
-1 Funkeja | Wprowadzi¢ kod funkcji (patrz tabela), ktory zostanie zastosowany do
nnn . L - ,
L wszystkich wtasnie odczytanych tagow TAG
(.2 Tryb
0:monostabilny
l:bistabilny Tryb dziatania TAG, ktéry zostanie zastosowany do wszystkich wtasnie

\2:mono/bistabil )  odczytanych tagow TAG

.3 Dodac?

B ESTTAR otwierdzenie wprowadzenia powigzania do tabeli TAG

nacisna¢ ENT aby dodac

Jesli wkasnie odczytane i ustawione tagi TAG maja wykonywaé wiecej funkcji, nie wychodzi¢ z menu,
nacisng¢ aby powrdci¢ do .1 Funkcja i wprowadzi¢ nowg powigzang funkcje.

PRZYKLAD: Te same tagi TAG uzywane do wlaczenia wywotania pietra po odczytaniu na stacji przywotania
pietrowego oraz do wigczenia wywotania w kabinie po odczytaniu na panelu sterowania kabiny.

12.2Menu 14.3 Tabela TAG

.14 Tagi NEC
.2 Zmiany
L /

-
.2 Zmiany

.1 Tryb prosty
.2 Tryb zaawans.

\ %

Menu modyfikacji

Tryb modyfikacji powigzan TAG w tabeli z wyborem TAG
— Tryb prosty
Tryb zaawansowany (nie zaimplementowano)

Tryb prosty

Tag_rm XXX XXXXX

FunTEEE - Modem Wyswietlanie TAG w tabeli oraz przypisanej funkciji i trybu

Przewijanie strzatkami GORA / DOL, aby znalez¢ TAG
Nacisnij ENT, aby zmodyfikowa¢

Modyfikuj

.1 Usunac?

NIE | Nacisnij ENT, aby wybra¢ dziatanie

TAK

-2 Funiiia |___Nacisnij ENT, aby zmodyfikowac¢ (patrz tabela)
S /
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.3 Tryb
O:bistabilny
l:bistabilny
2:mono/bistabil

Nacisnij ENT, aby zmieni¢ tryb

£

.4 Zastosuj

ESC=NTE ENT=TAK otwierdz wprowadzenie powigzania do tabeli TAG

ENT, aby zmodyfikowaé
ESC, aby anulowaé

E

12.3Menu 14.3 Tabela TAG

.14 Tagi NEC

.3 Tabela TAG Operacje na tabeli

Tabela TAG
Zapisz

Wczytaj z uSD
Wyczysc

Operacje na tabel

W N =W

w

Tabela TAG

isz le w pamieci wewnetrznej i na karcie microSD
Zapisz Zapisz tabele w pamieci wewnetrznej i na karcie microS

[

I P

Uwaga:

Tabela jest zapisywana na karcie microSD w lokalizacji nx\nx_hl01\xIb2001\usr\liftdata\ w pliku o nazwie
TAG_NFC.txt

Plik mozna w razie potrzeby edytowac za pomoca edytora tekstowego (np. Notatnika Windows).

.3 Tabela TAG

"2 Wezyta3 z usD Wczytaj tabele z karty microSD i zapisz ja w pamieci wewnetrznej

.3 Tabela TAG

n cata t le z pamieci wewnetrznej
3 Wyczysc Usun calg tabele z pamieci wewnetrznej

.1 Wyzerowac?

Potwierdz usuniecie
ESN=NO ENT=TAK
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